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ケーブルジョイントコネクタ※1

069　NS-SXMS

■型式項目 NS  SXMS   60    T2   AQ   RT
 シリーズ  タイプ  エンコーダ種類  モータ種類  リード  ストローク  適応コントローラ  ケーブル長   オプション  

          

 SE ：ストロークエンド
 ME ：メカエンド

 A : アブソリュート
 I : インクリメンタル

60:60W 12:12mm 400:400mm
〜

800:800mm
（50mm毎）

T2:SCON
SSEL
XSEL-P/Q

N :無し
S :3m
M :5m
X□□ :長さ指定

下記オプション表参照

※ 1　モータケーブル及びエンコー
ダケーブルを接続します。
ケーブルの詳細は115 ページ
をご参照下さい。

ご注意 

型式 /スペック

オプション

寸法図

共通仕様

（注1）加速度と可搬質量の関係については、巻末-14をご参照下さい。

（注2）可搬質量は最高速度で動作させた時の値です。

（注3）10,000km走行寿命の場合です。

（注4）ケーブル長さは最大30mです。長さ指定はm単位でご記入下さい。
　　　（例．Ｘ08＝8ｍ）

2次元
CAD
2次元
CAD

CAD図面がホームページより
ダウンロード出来ます。

適応コントローラ仕様

ボールネジ　φ10mm　転造C10相当

±0.02mm

0.05mm以下

ベース一体型

Ｍ a:28.4N・m　Ｍ b:40.2N・m　Ｍ c:65.7N・m  

Ｍ a方向：450mm以下　　Ｍ b, Ｍ c方向：450mm以下  

材質：アルミ　白色アルマイト処理    

Ｎ：ケーブルなし　Ｓ：3m　Ｍ：5m　Ｘ□□：長さ指定

0～40℃、85％ RH以下（結露無きこと）

駆動方式

繰り返し位置決め精度

ロストモーション

ガイド   

動的許容モーメント（注3）

張り出し負荷長

ベース

ケーブル長（注4） 

使用周囲温度

NS-SXMS 

単軸ロボット   小型ナット回転型タイプ   本体幅94mm   60W
水平仕様   シングルスライダ

注）NS-SXMSは、XSEL-P/Qタイプの5軸 /6軸には接続出来ませんのでご注意下さい。

名称

AQシール

標準ケーブルベア取付方向

ボール保持機構付ガイド

AQ

CT1～CT4

RT

→ P111

→ P111

→ P112

標準装備

標準取付の場合はCT1を記入

標準装備

型式 参照頁 備考

オプション 共通仕様

※上記型式の ① はエンコーダ種類、 ② はストローク、 ③ はケーブル長、 ④ はオプションが入ります。

70.8

型式

NS-SXMS- ① -60-12- ② -T2- ③ -AQ- ④ -RT

エンコーダ
種類

アブソ
インクリ

モータ出力
（W）

60

リード
（mm）

12

ストローク
50mm単位
（mm）

速度
（mm/s）

可搬質量（注1、2）

水平（kg）
定格
加速時

最大
加速時

定格
加速時

最大
加速時

400～800 720 15 0.5

垂直（kg） 定格推力
（N）

水平専用

加速度（注1）

水平（G）

0.3 0.8

垂直（G）

定格 定格

水平専用

最大 最大

※型式項目の内容は17ページをご参照下さい。

適応
コントローラ

最大制御
軸数

接続可能
エンコーダ種類 操作方法 電源電圧 掲載頁

X-SEL-P/Q 6軸

アブソ/インクリ
プログラム

三相/単相
AC200V →P699

SSEL 2軸 単相AC
100/200V

→P687

SCON 1軸 ポジショナー
パルス列制御 →P665

ストローク 400 450 500 550 600 650 700 750 800

L 630 680 730 780 830 880 930 980 1030

A 1 1 1 1 1 1 2 2 2

B 100 125 150 175 200 225 100 125 150

C 450 500 550 600 650 700 750 800 850

D 10 10 10 10 10 10 14 14 14

質量（kg） 5.8 6.2 6.5 6.8 7.1 7.4 7.8 8.1 8.4

①ケーブル・ホースの外径と内壁との隙間及びケーブル・ホース間の隙間は
2ｍｍ以上として下さい。

②ケーブル・ホースは外径φ12以下とし、水平に並べて使用しお互いに交わ
らない様に使用して下さい。

③ケーブル・ホースの本数を仕様以上に多く収納すると、ケーブルに無理な
力が働き寿命が著しく短くなりますのでご注意下さい。

ユーザ使用可能
スペース

14 22
40

収納するケーブル・ホースの外径、本数について
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NS-SXMM　070

■型式項目 NS  SXMM   60    T2   AQ  CT1  RT
 シリーズ  タイプ  エンコーダ種類  モータ種類  リード  ストローク  適応コントローラ  ケーブル長   オプション  

          

 SE ：ストロークエンド
 ME ：メカエンド

 A : アブソリュート
 I : インクリメンタル

60:60W 12:12mm 200:200mm
〜

800:800mm
（50mm毎）

T2:SCON
SSEL
XSEL-P/Q

N :無し
S :3m
M :5m
X□□ :長さ指定

下記オプション表参照

名称

AQシール

標準ケーブルベア取付方向

ボール保持機構付ガイド

AQ

CT1

RT

→ P111

→ P111

→ P112

標準装備

標準でCT1となります

標準装備

型式 参照頁 備考

①ケーブル・ホースの外径と内壁との隙間及びケーブル・ホー
ス間の隙間は2ｍｍ以上として下さい。

②ケーブル・ホースは外径φ12以下とし、水平に並べて使用し
お互いに交わらない様に使用して下さい。

③ケーブル・ホースの本数を仕様以上に多く収納すると、ケー
ブルに無理な力が働き寿命が著しく短くなりますのでご注
意下さい。

※ 1　モータケーブル及びエンコー
ダケーブルを接続します。
ケーブルの詳細は115 ページ
をご参照下さい。

ご注意 

型式 /スペック

オプション

寸法図

共通仕様

（注1）加速度と可搬質量の関係については、巻末-14をご参照下さい。

（注2）可搬質量は最高速度で動作させた時の値です。

（注3）10,000km走行寿命の場合です。

（注4）ケーブル長さは最大30mです。長さ指定はm単位でご記入下さい。
　　　（例．Ｘ08＝8ｍ）

2次元
CAD
2次元
CAD

CAD図面がホームページより
ダウンロード出来ます。

適応コントローラ仕様

ボールネジ　φ10mm　転造C10相当

±0.02mm

0.05mm以下

ベース一体型

Ｍ a:28.4N・m　Ｍ b:40.2N・m　Ｍ c:65.7N・m  

Ｍ a方向：450mm以下　　Ｍ b, Ｍ c方向：450mm以下  

材質：アルミ　白色アルマイト処理    

Ｎ：ケーブルなし　Ｓ：3m　Ｍ：5m　Ｘ□□：長さ指定

0～40℃、85％ RH以下（結露無きこと）

駆動方式

繰り返し位置決め精度

ロストモーション

ガイド   

動的許容モーメント（注3）

張り出し負荷長

ベース

ケーブル長（注4） 

使用周囲温度

※上記型式の ① はエンコーダ種類、 ② はストローク、 ③ はケーブル長が入ります。

70.8

型式

NS-SXMM- ① -60-12- ② -T2- ③ -AQ-CT1-RT    

エンコーダ
種類

アブソ
インクリ

モータ出力
（W）

60

リード
（mm）

12

ストローク
50mm単位
（mm）

速度
（mm/s）

可搬質量（注1、2）

水平（kg）
定格
加速時

最大
加速時

定格
加速時

最大
加速時

200～800 720 15 0.5

垂直（kg） 定格推力
（N）

水平専用

加速度（注1）

水平（G）

0.3 0.8

垂直（G）

定格 定格

水平専用

最大 最大

NS-SXMM 

単軸ロボット   小型ナット回転型タイプ   本体幅94mm   60W
水平仕様   マルチスライダ

注） マルチスライダを動作するには2軸コントローラが必要です。SCONの場合は2台コント
ローラが必要になります。（但しSCONには衝突防止機能がありませんのでご注意下さい）

注）NS-SXMMは、XSEL-P/Qタイプの5軸 /6軸には接続出来ませんのでご注意下さい。

※型式項目の内容は17ページをご参照下さい。

適応
コントローラ

最大制御
軸数

接続可能
エンコーダ種類 操作方法 電源電圧 掲載頁

X-SEL-P/Q 6軸

アブソ/インクリ
プログラム

三相/単相
AC200V →P699

SSEL 2軸 単相AC
100/200V

→P687

SCON 1軸 ポジショナー
パルス列制御 →P665

※マルチスライダタイプでケーブルベアの位置を勝手違い側にしたい場合は、本体を
180度回転させて下さい。

ユーザ使用可能
スペース

14 22
40

収納するケーブル・ホースの外径、本数について

ストローク 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800

L 630 680 730 780 830 880 930 980 10301080 1130 1180 1230

A 1 1 1 1 1 1 2 2 2 2 2 2 3

B 100 125 150 175 200 225 100 125 150 175 200 225 100

C 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 10001050

D 10 10 10 10 10 10 14 14 14 14 14 14 18

質量（kg） 7.5 7.8 8.1 8.4 8.7 9.1 9.4 9.7 10.0 10.3 10.7 11.0 11.3
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ご注意 

型式 /スペック

オプション

寸法図

共通仕様

（注1）加速度と可搬質量の関係については、巻末-14をご参照下さい。

（注2）可搬質量は最高速度で動作させた時の値です。

（注3）10,000km走行寿命の場合です。

（注4）ケーブル長さは最大30mです。長さ指定はm単位でご記入下さい。
　　　（例．Ｘ08＝8ｍ）

CAD図面がホームページより
ダウンロード出来ます。

適応コントローラ仕様

ボールネジ　φ10mm　転造C10相当

±0.02mm

0.05mm以下

ベース一体型     

Ｍ a:28.4N・m　Ｍ b:40.2N・m　Ｍ c:33.3N・m  

Ｍ a方向：450mm以下　　Ｍ b, Ｍ c方向：450mm以下  

材質：アルミ　白色アルマイト処理    

Ｎ：ケーブルなし　Ｓ：3m　Ｍ：5m　Ｘ□□：長さ指定

0～40℃、85％ RH以下（結露無きこと）

駆動方式

繰り返し位置決め精度

ロストモーション

ガイド   

動的許容モーメント（注3）

張り出し負荷長

ベース

ケーブル長（注4） 

使用周囲温度

※上記型式の ① はエンコーダ種類、 ② はストローク、 ③ はケーブル長、 ④ はオプションが入ります。

70.8

型式

NS-SZMS- ① -60-12- ② -T2- ③ -AQ-B- ④ -RT    

エンコーダ
種類

アブソ
インクリ

モータ出力
（W）

60

リード
（mm）

12

ストローク
50mm単位
（mm）

速度
（mm/s）

可搬質量（注1、2）

水平（kg）
定格
加速時

最大
加速時

定格
加速時

最大
加速時

400～800 600 3 0.5

垂直（kg） 定格推力
（N）

垂直専用

加速度（注1）

水平（G）

0.3 0.7

垂直（G）

定格 定格

垂直専用

最大 最大

NS-SZMS 

単軸ロボット   小型ナット回転型タイプ   本体幅94mm   60W
垂直仕様   シングルスライダ

名称

AQシール

ブレーキ

標準ケーブルベア取付方向

ボール保持機構付ガイド

AQ

B

CT1～CT4

RT

→ P111

→ P111

→ P111

→ P112

標準装備

標準装備

標準取付の場合はCT1を記入

標準装備

型式 参照頁 備考

■型式項目 NS  SZMS   60    T2   AQ  B   RT  

 シリーズ  タイプ  エンコーダ種類  モータ種類  リード  ストローク  適応コントローラ  ケーブル長    オプション  
 A : アブソリュート
 I : インクリメンタル

60:60W 12:12mm 400:400mm
〜

800:800mm
（50mm毎）

T2:SCON
SSEL
XSEL-P/Q

N :無し
S :3m
M :5m
X□□ :長さ指定

下記オプション表参照

071　NS-SZMS

※型式項目の内容は17ページをご参照下さい。

適応
コントローラ

最大制御
軸数

接続可能
エンコーダ種類 操作方法 電源電圧 掲載頁

X-SEL-P/Q 6軸

アブソ/インクリ
プログラム

三相/単相
AC200V →P699

SSEL 2軸 単相AC
100/200V

→P687

SCON 1軸 ポジショナー
パルス列制御 →P665

①ケーブル・ホースの外径と内壁との隙間及びケーブル・ホース間の隙間は
2ｍｍ以上として下さい。

②ケーブル・ホースは外径φ12以下とし、水平に並べて使用しお互いに交わ
らない様に使用して下さい。

③ケーブル・ホースの本数を仕様以上に多く収納すると、ケーブルに無理な
力が働き寿命が著しく短くなりますのでご注意下さい。

ユーザ使用可能
スペース

14 22
40

 SE ：ストロークエンド
 ME ：メカエンド

※ 1　モータケーブル及びエンコー
ダケーブルを接続します。
ケーブルの詳細は115 ページ
をご参照下さい。

2次元
CAD
2次元
CAD

収納するケーブル・ホースの外径、本数について

注）NS-SZMSは、XSEL-P/Qタイプの5軸 /6軸には接続出来ませんのでご注意下さい。

※ NS-SZMSは、ブレーキが標準装備ですがブレーキボックスは不要です。
　（NS-M/Lタイプはブレーキボックスが必要です）

ストローク 400 450 500 550 600 650 700 750 800

L 680 730 780 830 880 930 980 10301080

A 1 1 1 1 1 2 2 2 2

B 125 150 175 200 225 100 125 150 175

C 500 550 600 650 700 750 800 850 900

D 10 10 10 10 10 14 14 14 14

質量（kg） 6.2 6.5 6.8 7.1 7.4 7.8 8.1 8.4 8.7
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■型式項目 NS  SZMM   60    T2   AQ  B  CT1  RT  

 シリーズ  タイプ  エンコーダ種類  モータ種類  リード  ストローク  適応コントローラ  ケーブル長    オプション  

名称

AQシール

ブレーキ

標準ケーブルベア取付方向

ボール保持機構付ガイド

AQ

B

CT1

RT

→ P111

→ P111

→ P111

→ P112

標準装備

標準装備

標準でCT1となります

標準装備

型式 参照頁 備考

ご注意 

型式 /スペック

オプション

寸法図

共通仕様

（注1）加速度と可搬質量の関係については、巻末-14をご参照下さい。

（注2）可搬質量は最高速度で動作させた時の値です。

（注3）10,000km走行寿命の場合です。

（注4）ケーブル長さは最大30mです。長さ指定はm単位でご記入下さい。
　　　（例．Ｘ08＝8ｍ）

CAD図面がホームページより
ダウンロード出来ます。

適応コントローラ仕様

ボールネジ　φ10mm　転造C10相当

±0.02mm

0.05mm以下

ベース一体型

Ｍ a:28.4N・m　Ｍ b:40.2N・m　Ｍ c:33.3N・m  

Ｍ a方向：450mm以下　　Ｍ b, Ｍ c方向：450mm以下  

材質：アルミ　白色アルマイト処理    

Ｎ：ケーブルなし　Ｓ：3m　Ｍ：5m　Ｘ□□：長さ指定

0～40℃、85％ RH以下（結露無きこと）

駆動方式

繰り返し位置決め精度

ロストモーション

ガイド   

動的許容モーメント（注3）

張り出し負荷長

ベース

ケーブル長（注4） 

使用周囲温度

※上記型式の ① はエンコーダ種類、 ② はストローク、 ③ はケーブル長が入ります。

70.8

型式

NS-SZMM- ① -60-12- ② -T2- ③ -AQ-B-CT1-RT    

エンコーダ
種類

アブソ
インクリ

モータ出力
（W）

60

リード
（mm）

12

ストローク
50mm単位
（mm）

速度
（mm/s）

可搬質量（注1、2）

水平（kg）
定格
加速時

最大
加速時

定格
加速時

最大
加速時

200～800 600 3 0.5

垂直（kg） 定格推力
（N）

垂直専用

加速度（注1）

水平（G）

0.3 0.7

垂直（G）

定格 定格

垂直専用

最大 最大

NS-SZMM 

単軸ロボット   小型ナット回転型タイプ   本体幅94mm   60W
垂直仕様   マルチスライダ

注）マルチスライダを動作するには2軸コントローラが必要です。
　　SCONの場合は2台コントローラが必要になります。
　  （但しSCONには衝突防止機能がありませんのでご注意下さい）

 A : アブソリュート
 I : インクリメンタル

60:60W 12:12mm 200:200mm
〜

800:800mm
（50mm毎）

T2:SCON
SSEL
XSEL-P/Q

N :無し
S :3m
M :5m
X□□ :長さ指定

下記オプション表参照

NS-SZMM　072

※型式項目の内容は17ページをご参照下さい。

適応
コントローラ

最大制御
軸数

接続可能
エンコーダ種類 操作方法 電源電圧 掲載頁

X-SEL-P/Q 6軸

アブソ/インクリ
プログラム

三相/単相
AC200V →P699

SSEL 2軸 単相AC
100/200V

→P687

SCON 1軸 ポジショナー
パルス列制御 →P665

※マルチスライダタイプでケーブルベアの位置を勝手違い側にしたい場合は、本体を
180度回転させて下さい。
※ NS-SZMMは、ブレーキが標準装備ですがブレーキボックスは不要です。
　（NS-M/Lタイプはブレーキボックスが必要です）

①ケーブル・ホースの外径と内壁との隙間及びケーブル・ホー
ス間の隙間は2ｍｍ以上として下さい。

②ケーブル・ホースは外径φ12以下とし、水平に並べて使用し
お互いに交わらない様に使用して下さい。

③ケーブル・ホースの本数を仕様以上に多く収納すると、ケー
ブルに無理な力が働き寿命が著しく短くなりますのでご注
意下さい。

ユーザ使用可能
スペース

14 22
40

 SE ：ストロークエンド
 ME ：メカエンド

※ 1　モータケーブル及びエンコー
ダケーブルを接続します。
ケーブルの詳細は115 ページ
をご参照下さい。

2次元
CAD
2次元
CAD

収納するケーブル・ホースの外径、本数について

ストローク 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800

L 680 730 780 830 880 930 980 10301080 1130 1180 12301280

A 1 1 1 1 1 2 2 2 2 2 2 3 3

B 125 150 175 200 225 100 125 150 175 200 225 100 125

C 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 10001050 1100

D 10 10 10 10 10 14 14 14 14 14 14 18 18

質量（kg） 7.7 8.1 8.4 8.7 9.0 9.3 9.7 10.0 10.3 10.6 10.9 11.3 11.6
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メンテナンス部品 寿命とモーメントについてP.114 巻末-5073　NS-MXMS
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■型式項目 NS  MXMS   200    T2   AQ   RT
 シリーズ  タイプ  エンコーダ種類  モータ種類  リード  ストローク  適応コントローラ  ケーブル長   オプション  

          

 SE ：ストロークエンド
 ME ：メカエンド

名称

AQシール

標準ケーブルベア取付方向

ボール保持機構付ガイド

AQ

CT1～CT4

RT

→ P111

→ P111

→ P112

標準装備

標準取付の場合はCT1を記入

標準装備

型式 参照頁 備考

※ 1　モータケーブル及びエンコー
ダケーブルを接続します。
ケーブルの詳細は115ページ
をご参照下さい。

 A : アブソリュート
 I : インクリメンタル

200:200W 30:30mm
20:20mm

500:500mm
〜

1500:1500mm
（50mm毎）

T2:SCON
SSEL
XSEL-P/Q

N :無し
S :3m
M :5m
X□□ :長さ指定

下記オプション表参照

ご注意 

型式 /スペック

オプション

寸法図

共通仕様

（注1）加速度と可搬質量の関係については、巻末-14をご参照下さい。

（注2）可搬質量は最高速度で動作させた時の値です。

（注3）10,000km走行寿命の場合です。

（注4）ケーブル長さは最大30mです。長さ指定はm単位でご記入下さい。
　　　（例．Ｘ08＝8ｍ）

2次元
CAD
2次元
CAD

CAD図面がホームページより
ダウンロード出来ます。

適応コントローラ仕様

ボールネジ　φ16mm　転造C5相当

±0.01mm

0.02mm以下

ベース一体型     

Ｍ a:69.6N・m　Ｍ b:99.0N・m　Ｍ c:161.7N・m  

Ｍ a方向：600mm以下　　Ｍ b, Ｍ c方向：600mm以下  

材質：アルミ　白色アルマイト処理    

Ｎ：ケーブルなし　Ｓ：3m　Ｍ：5m　Ｘ□□：長さ指定

0～40℃、85％ RH以下（結露無きこと）

駆動方式

繰り返し位置決め精度

ロストモーション

ガイド   

動的許容モーメント（注3）

張り出し負荷長

ベース

ケーブル長（注4）

使用周囲温度

NS-MXMS 

単軸ロボット   中型ナット回転型タイプ   本体幅125mm   200W
水平仕様   シングルスライダ

113.9

170.9

型式

NS-MXMS- ① -200-30- ② -T2- ③ -AQ- ④ -RT    

NS-MXMS- ① -200-20- ② -T2- ③ -AQ- ④ -RT    

エンコーダ
種類

アブソ
インクリ

モータ出力
（W）

200

リード
（mm）

30

20

ストローク
50mm単位
（mm）

速度
（mm/s）

可搬質量（注1、2）

水平（kg）
定格
加速時

最大
加速時

定格
加速時

最大
加速時

500～1500
1800

1200

25

40

0.5

2.5

垂直（kg） 定格推力
（N）

水平専用

加速度（注1）

水平（G）

0.3

0.3

1.0

0.8

垂直（G）

定格 定格

水平専用

最大 最大

※型式項目の内容は17ページをご参照下さい。

※上記型式の ① はエンコーダ種類、 ② はストローク、 ③ はケーブル長、 ④ はオプションが入ります。

適応
コントローラ

最大制御
軸数

接続可能
エンコーダ種類 操作方法 電源電圧 掲載頁

X-SEL-P/Q 6軸

アブソ/インクリ
プログラム

三相/単相
AC200V →P699

SSEL 2軸 単相AC
100/200V

→P687

SCON 1軸 ポジショナー
パルス列制御 →P665

ユーザ使用可能
スペース

14 22

40

①ケーブル・ホースの外径と内壁との隙間及びケーブル・ホース間の隙間は2ｍｍ以上として下さい。
②ケーブル・ホースは外径φ12以下とし、水平に並べて使用しお互いに交わらない様に使用して下さい。
③ケーブル・ホースの本数を仕様以上に多く収納すると、ケーブルに無理な力が働き寿命が著しく短くなりますのでご注意下さい。

収納するケーブル・ホースの外径、本数について

ストローク 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 10001050110011501200125013001350140014501500
L 778 828 878 928 978 1028107811281178122812781328137814281478152815781628167817281778
A 0 1 1 1 1 1 1 1 1 2 2 2 2 2 2 2 2 3 3 3 3
B 317 142 167 192 217 242 267 292 317 142 167 192 217 242 267 292 317 142 167 192 217
C 584 634 684 734 784 834 884 934 984 103410841134118412341284133413841434148415341584
D 6 10 10 10 10 10 10 10 10 14 14 14 14 14 14 14 14 18 18 18 18

質量（kg） 11.9 12.5 13.1 13.7 14.4 15.0 15.6 16.2 16.8 17.4 18.0 18.7 19.3 19.9 20.5 21.1 21.7 22.3 23.0 23.6 24.2
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特注品のご案内 巻末-33 サポート体制 巻末-45
NS-MXMM　074
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■型式項目 NS  MXMM   200    T2   AQ  CT1  RT
 シリーズ  タイプ  エンコーダ種類  モータ種類  リード  ストローク  適応コントローラ  ケーブル長   オプション  

          

 SE ：ストロークエンド
 ME ：メカエンド

名称

AQシール

標準ケーブルベア取付方向

ボール保持機構付ガイド

AQ

CT1

RT

→ P111

→ P111

→ P112

標準装備

標準でCT1となります

標準装備

型式 参照頁 備考

※ 1　モータケーブル及びエンコー
ダケーブルを接続します。
ケーブルの詳細は115ページ
をご参照下さい。

ご注意 

型式 /スペック

オプション

寸法図

共通仕様

（注1）加速度と可搬質量の関係については、巻末-14をご参照下さい。

（注2）可搬質量は最高速度で動作させた時の値です。

（注3）10,000km走行寿命の場合です。

（注4）ケーブル長さは最大30mです。長さ指定はm単位でご記入下さい。
　　　（例．Ｘ08＝8ｍ）

2次元
CAD
2次元
CAD

CAD図面がホームページより
ダウンロード出来ます。

適応コントローラ仕様

ボールネジ　φ16mm　転造C5相当

±0.01mm

0.02mm以下

ベース一体型     

Ｍ a:69.6N・m　Ｍ b:99.0N・m　Ｍ c:161.7N・m  

Ｍ a方向：600mm以下　　Ｍ b, Ｍ c方向：600mm以下  

材質：アルミ　白色アルマイト処理    

Ｎ：ケーブルなし　Ｓ：3m　Ｍ：5m　Ｘ□□：長さ指定

0～40℃、85％ RH以下（結露無きこと）

駆動方式

繰り返し位置決め精度

ロストモーション

ガイド   

動的許容モーメント（注3）

張り出し負荷長

ベース

ケーブル長（注4） 

使用周囲温度

NS-MXMM 

単軸ロボット   中型ナット回転型タイプ   本体幅125mm   200W
水平仕様   マルチスライダ

113.9

170.9

型式

NS-MXMM- ① -200-30- ② -T2- ③ -AQ-CT1-RT    

NS-MXMM- ① -200-20- ② -T2- ③ -AQ-CT1-RT    

エンコーダ
種類

アブソ
インクリ

モータ出力
（W）

200

リード
（mm）

30

20

ストローク
50mm単位
（mm）

速度
（mm/s）

可搬質量（注1、2）

水平（kg）
定格
加速時

最大
加速時

定格
加速時

最大
加速時

300～1500
1800

1200

25

40

0.5

2.5

垂直（kg） 定格推力
（N）

水平専用

加速度（注1）

水平（G）

0.3

0.3

1.0

0.8

垂直（G）

定格 定格

水平専用

最大 最大

注）マルチスライダを動作するには2軸コントローラが必要です。
　　SCONの場合は2台コントローラが必要になります。
　  （但しSCONには衝突防止機能がありませんのでご注意下さい）

 A : アブソリュート
 I : インクリメンタル

200:200W 30:30mm
20:20mm

300:300mm
〜

1500:1500mm
（50mm毎）

T2:SCON
SSEL
XSEL-P/Q

N :無し
S :3m
M :5m
X□□ :長さ指定

下記オプション表参照

※型式項目の内容は17ページをご参照下さい。

※マルチスライダタイプでケーブルベアの位置を勝手違い側にしたい場合は、本体を
180度回転させて下さい。

※上記型式の ① はエンコーダ種類、 ② はストローク、 ③ はケーブル長が入ります。

適応
コントローラ

最大制御
軸数

接続可能
エンコーダ種類 操作方法 電源電圧 掲載頁

X-SEL-P/Q 6軸

アブソ/インクリ
プログラム

三相/単相
AC200V →P699

SSEL 2軸 単相AC
100/200V

→P687

SCON 1軸 ポジショナー
パルス列制御 →P665

ユーザ使用可能
スペース

14 22

40

①ケーブル・ホースの外径と内壁との隙間及びケーブル・ホース間の隙間は2ｍｍ以上として下さい。
②ケーブル・ホースは外径φ12以下とし、水平に並べて使用しお互いに交わらない様に使用して下さい。
③ケーブル・ホースの本数を仕様以上に多く収納すると、ケーブルに無理な力が働き寿命が著しく短くなりますのでご注意下さい。

収納するケーブル・ホースの外径、本数について

ストローク 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 10001050110011501200125013001350140014501500
L 828 878 928 978 102810781128117812281278132813781428147815281578162816781728177818281878192819782028
A 1 1 1 1 1 1 1 1 2 2 2 2 2 2 2 2 3 3 3 3 3 3 3 3 4
B 142 167 192 217 242 267 292 317 142 167 192 217 242 267 292 317 142 167 192 217 242 267 292 317 142
C 634 684 734 784 834 884 934 984 10341084113411841234128413341384143414841534158416341684173417841834
D 10 10 10 10 10 10 10 10 14 14 14 14 14 14 14 14 18 18 18 18 18 18 18 18 22

質量（kg） 15.6 16.2 16.8 17.4 18.0 18.6 19.3 19.9 20.5 21.1 21.7 22.3 22.9 23.6 24.2 24.8 25.4 26.0 26.6 27.2 27.9 28.5 29.1 29.7 30.3
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メンテナンス部品 寿命とモーメントについてP.114 巻末-5075　NS-MXMXS

ケーブルジョイントコネクタ※1
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■型式項目 NS  MXMXS   200    T2   AQ   RT
 シリーズ  タイプ  エンコーダ種類  モータ種類  リード  ストローク  適応コントローラ  ケーブル長   オプション  

          

名称

AQシール

標準ケーブルベア取付方向

ボール保持機構付ガイド

AQ

CT1～CT4

RT

→ P111

→ P111

→ P112

標準装備

標準取付の場合はCT1を記入

標準装備

型式 参照頁 備考

※ 1　モータケーブル及びエンコー
ダケーブルを接続します。
ケーブルの詳細は115ページ
をご参照下さい。

 A : アブソリュート
 I : インクリメンタル

200:200W 30:30mm
20:20mm

1600:1600mm
〜

2200:2200mm

T2:SCON
SSEL
XSEL-P/Q

N :無し
S :3m
M :5m
X□□ :長さ指定

下記オプション表参照

ご注意 

型式 /スペック

オプション

寸法図

共通仕様

（注1）加速度は最大が0.3Gとなります。

（注2）可搬質量は最高速度で動作させた時の値です。

（注3）10,000km走行寿命の場合です。

（注4）ケーブル長さは最大30mです。長さ指定はm単位でご記入下さい。
　　　（例．Ｘ08＝8ｍ）

ストローク
L
A
B
C
D

質量（kg）

2次元
CAD
2次元
CAD

CAD図面がホームページより
ダウンロード出来ます。

適応コントローラ仕様

ボールネジ　φ16mm　転造C5相当

±0.01mm

0.02mm以下

ベース一体型     

Ｍ a:69.6N・m　Ｍ b:99.0N・m　Ｍ c:161.7N・m  

Ｍ a方向：600mm以下　　Ｍ b, Ｍ c方向：600mm以下  

材質：アルミ　白色アルマイト処理    

Ｎ：ケーブルなし　Ｓ：3m　Ｍ：5m　Ｘ□□：長さ指定

0～40℃、85％ RH以下（結露無きこと）

駆動方式

繰り返し位置決め精度

ロストモーション

ガイド   

動的許容モーメント（注3）

張り出し負荷長

ベース

ケーブル長（注4） 

使用周囲温度

NS-MXMXS 

単軸ロボット   中型ナット回転型タイプ   本体幅125mm   200W
水平仕様   中間サポート付   シングルスライダ

1978
3
317
1784
18
26.2

2078
4
167
1884
22
27.5

2178
4
217
1984
22
28.7

2278
4
267
2084
22
29.9

2378
4
317
2184
22
31.2

2478
5
167
2284
26
32.4

2578
5
217
2384
26
33.6

1600 1700 1800 1900 2000 2100 2200

113.9

170.9

型式

NS-MXMXS- ① -200-30- ② -T2- ③ -AQ- ④ -RT    

NS-MXMXS- ① -200-20- ② -T2- ③ -AQ- ④ -RT    

エンコーダ
種類

アブソ
インクリ

モータ出力
（W）

200

リード
（mm）

30

20

ストローク
（mm）

速度
（mm/s）

可搬質量（注1、2）

水平（kg）
定格
加速時

最大
加速時

定格
加速時

最大
加速時

1600～

2200

1800

1200

25

40

垂直（kg） 定格推力
（N）

水平専用

加速度（注1）

水平（G）

0.3

0.3

垂直（G）

定格 定格

水平専用

最大 最大

注　 中間サポート付きは
その構造上、水平横立て
方向及び垂直方向での使
用は出来ません。

※型式項目の内容は17ページをご参照下さい。

※上記型式の ① はエンコーダ種類、 ② はストローク、 ③ はケーブル長、 ④ はオプションが入ります。

 SE ：ストロークエンド
 ME ：メカエンド

適応
コントローラ

最大制御
軸数

接続可能
エンコーダ種類 操作方法 電源電圧 掲載頁

X-SEL-P/Q 6軸

アブソ/インクリ
プログラム

三相/単相
AC200V →P699

SSEL 2軸 単相AC
100/200V

→P687

SCON 1軸 ポジショナー
パルス列制御 →P665

ユーザ使用可能
スペース

14 22

40

①ケーブル・ホースの外径と内壁との隙間及びケーブル・ホー
ス間の隙間は2ｍｍ以上として下さい。

②ケーブル・ホースは外径φ12以下とし、水平に並べて使用し
お互いに交わらない様に使用して下さい。

③ケーブル・ホースの本数を仕様以上に多く収納すると、ケーブル
に無理な力が働き寿命が著しく短くなりますのでご注意下さい。

収納するケーブル・ホースの外径、本数について
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特注品のご案内 巻末-33 サポート体制 巻末-45
NS-MZMS　076

5

 

ケーブルジョイントコネクタ※1

Q部

34

11
2

10
4.
5

110

134
185

12555.5

詳細 Q部ベースT溝

4.5 1.5

7.
3

4.
3

2-φ8 H7リーマ深10

4-M8深25
4-M6深20

12
0

（リ
ーマ
ピッ
チ±
0.0
2）

13
4

35 35

90
70

20
3030

20

ME SE
5

5222 130 92 22

原点 ME

100
50A×200P

2-φ8 H7リーマ深10

D-φ9通シ
φ16座グリ深10
（反対側ヨリ）

ベース取付け穴  詳細

φ16

φ9

BBA×200P

100

50

8
+0
.0
15

0

長穴深10詳細  P部
（2箇所）

2
10

P部

5
10

70

STROKE+10
L

C
C

■型式項目 NS  MZMS   200    T2   AQ  B  CT1  RT  

 シリーズ  タイプ  エンコーダ種類  モータ種類  リード  ストローク  適応コントローラ  ケーブル長    オプション  

名称

AQシール

ブレーキ

標準ケーブルベア取付方向

ボール保持機構付ガイド

AQ

B

CT1～CT4

RT

→ P111

→ P111

→ P111

→ P112

標準装備

標準装備

標準取付の場合はCT1を記入

標準装備

型式 参照頁 備考

※ 1　モータケーブル及びエンコー
ダケーブルを接続します。
ケーブルの詳細は115ページ
をご参照下さい。

ご注意 

型式 /スペック

オプション

寸法図

共通仕様

（注1）加速度と可搬質量の関係については、巻末-14をご参照下さい。

（注2）可搬質量は最高速度で動作させた時の値です。

（注3）10,000km走行寿命の場合です。

（注4）ケーブル長さは最大30mです。長さ指定はm単位でご記入下さい。
　　　（例．Ｘ08＝8ｍ）

2次元
CAD
2次元
CAD

CAD図面がホームページより
ダウンロード出来ます。

適応コントローラ仕様

ボールネジ　φ16mm　転造C5相当

±0.01mm

0.02mm以下

ベース一体型     

Ｍ a:69.6N・m　Ｍ b:99.0N・m　Ｍ c:81.3N・m  

Ｍ a方向：600mm以下　　Ｍ b, Ｍ c方向：600mm以下  

材質：アルミ　白色アルマイト処理    

Ｎ：ケーブルなし　Ｓ：3m　Ｍ：5m　Ｘ□□：長さ指定

0～40℃、85％ RH以下（結露無きこと）

駆動方式

繰り返し位置決め精度

ロストモーション

ガイド   

動的許容モーメント（注3）

張り出し負荷長

ベース

ケーブル長（注4） 

使用周囲温度

※上記型式の ① はエンコーダ種類、 ② はストローク、 ③ はケーブル長、 ④ はオプションが入ります。

NS-MZMS 

単軸ロボット   中型ナット回転型タイプ   本体幅125mm   200W
垂直仕様   シングルスライダ

170.9

型式

NS-MZMS- ① -200-20- ② -T2- ③ -AQ-B- ④ -RT    

エンコーダ
種類

アブソ
インクリ

モータ出力
（W）

200

リード
（mm）

20

ストローク
50mm単位
（mm）

速度
（mm/s）

可搬質量（注1、2）

水平（kg）
定格
加速時

最大
加速時

定格
加速時

最大
加速時

500～800 1000 6 3

垂直（kg） 定格推力
（N）

垂直専用

加速度（注1）

水平（G）

0.3 0.5

垂直（G）

定格 定格

垂直専用

最大 最大

 A : アブソリュート
 I : インクリメンタル

200:200W 20:20mm 500:500mm
〜

800:800mm
（50mm毎）

T2:SCON
SSEL
XSEL-P/Q

N :無し
S :3m
M :5m
X□□ :長さ指定

下記オプション表参照

※型式項目の内容は17ページをご参照下さい。

 SE ：ストロークエンド
 ME ：メカエンド

適応
コントローラ

最大制御
軸数

接続可能
エンコーダ種類 操作方法 電源電圧 掲載頁

X-SEL-P/Q 6軸

アブソ/インクリ
プログラム

三相/単相
AC200V →P699

SSEL 2軸 単相AC
100/200V

→P687

SCON 1軸 ポジショナー
パルス列制御 →P665

ユーザ使用可能
スペース

14 22

40

①ケーブル・ホースの外径と内壁との隙間及
びケーブル・ホース間の隙間は2ｍｍ以上と
して下さい。

②ケーブル・ホースは外径φ12以下とし、水平
に並べて使用しお互いに交わらない様に使
用して下さい。

③ケーブル・ホースの本数を仕様以上に多く収
納すると、ケーブルに無理な力が働き寿命が
著しく短くなりますのでご注意下さい。

65.5

94

M
in
 1
00

7
0

12
12

4-φ5 152
162
142

アクチュエータとコントローラのエンコーダ
配線の途中に本機器の設置が必要になります。

単品型式：RCB-110-RA13-0

■ブレーキボックス（付属品）

ご注意
ブレーキボックスには
DC24V（max1A）
の電源が必要です。

収納するケーブル・ホースの外径、本数について

ストローク 500 550 600 650 700 750 800

L 828 878 928 978 102810781128

A 1 1 1 1 1 1 1

B 142 167 192 217 242 267 292

C 634 684 734 784 834 884 934

D 10 10 10 10 10 10 10

質量（kg） 13.5 14.1 14.8 15.4 16.0 16.6 17.2
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メンテナンス部品 寿命とモーメントについてP.114 巻末-5077　NS-MZMM
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■型式項目 NS  MZMM   200    T2   AQ  B  CT1  RT  

 シリーズ  タイプ  エンコーダ種類  モータ種類  リード  ストローク  適応コントローラ  ケーブル長    オプション  

 SE ：ストロークエンド
 ME ：メカエンド

名称

AQシール

ブレーキ

標準ケーブルベア取付方向

ボール保持機構付ガイド

AQ

B

CT1

RT

→ P111

→ P111

→ P111

→ P112

標準装備

標準装備

標準でCT1となります

標準装備

型式 参照頁 備考

※ 1　モータケーブル及びエンコー
ダケーブルを接続します。
ケーブルの詳細は115ページ
をご参照下さい。

ご注意 

型式 /スペック

オプション

寸法図

共通仕様

（注1）加速度と可搬質量の関係については、巻末-14をご参照下さい。

（注2）可搬質量は最高速度で動作させた時の値です。

（注3）10,000km走行寿命の場合です。

（注4）ケーブル長さは最大30mです。長さ指定はm単位でご記入下さい。
　　　（例．Ｘ08＝8ｍ）

2次元
CAD
2次元
CAD

CAD図面がホームページより
ダウンロード出来ます。

適応コントローラ仕様

ボールネジ　φ16mm　転造C5相当

±0.01mm

0.02mm以下

ベース一体型     

Ｍ a:69.6N・m　Ｍ b:99.0N・m　Ｍ c:81.3N・m  

Ｍ a方向：600mm以下　　Ｍ b, Ｍ c方向：600mm以下  

材質：アルミ　白色アルマイト処理    

Ｎ：ケーブルなし　Ｓ：3m　Ｍ：5m　Ｘ□□：長さ指定

0～40℃、85％ RH以下（結露無きこと）

駆動方式

繰り返し位置決め精度

ロストモーション

ガイド   

動的許容モーメント（注3）

張り出し負荷長

ベース

ケーブル長（注4） 

使用周囲温度

※上記型式の ① はエンコーダ種類、 ② はストローク、 ③ はケーブル長が入ります。

170.9

型式

NS-MZMM- ① -200-20- ② -T2- ③ -AQ-B-CT1-RT    

エンコーダ
種類

アブソ
インクリ

モータ出力
（W）

200

リード
（mm）

20

ストローク
50mm単位
（mm）

速度
（mm/s）

可搬質量（注1、2）

水平（kg）
定格
加速時

最大
加速時

定格
加速時

最大
加速時

300～800 1000 6 3

垂直（kg） 定格推力
（N）

垂直専用

加速度（注1）

水平（G）

0.3 0.5

垂直（G）

定格 定格

垂直専用

最大 最大

NS-MZMM 

単軸ロボット   中型ナット回転型タイプ   本体幅125mm   200W
垂直仕様   マルチスライダ

注）マルチスライダを動作するには2軸コントローラが必要です。
　　SCONの場合は2台コントローラが必要になります。
　  （但しSCONには衝突防止機能がありませんのでご注意下さい）

 A : アブソリュート
 I : インクリメンタル

200:200W 20:20mm 300:300mm
〜

800:800mm
（50mm毎）

T2:SCON
SSEL
XSEL-P/Q

N :無し
S :3m
M :5m
X□□ :長さ指定

下記オプション表参照

※型式項目の内容は17ページをご参照下さい。

※マルチスライダタイプでケーブルベアの位置を勝手違い側にしたい場合は、本体を
180度回転させて下さい。

適応
コントローラ

最大制御
軸数

接続可能
エンコーダ種類 操作方法 電源電圧 掲載頁

X-SEL-P/Q 6軸

アブソ/インクリ
プログラム

三相/単相
AC200V →P699

SSEL 2軸 単相AC
100/200V

→P687

SCON 1軸 ポジショナー
パルス列制御 →P665

ユーザ使用可能
スペース

14 22

40

65.5

94

M
in
 1
00

7
0

12
12

4-φ5 152
162
142

アクチュエータとコントローラのエンコーダ
配線の途中に本機器の設置が必要になります。

単品型式：RCB-110-RA13-0

■ブレーキボックス（付属品）

ご注意
ブレーキボックスには
DC24V（max1A）
の電源が必要です。

ストローク 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800

L 878 928 978 10281078112811781228127813281378

A 1 1 1 1 1 1 1 2 2 2 2

B 167 192 217 242 267 292 317 142 167 192 217

C 684 734 784 834 884 934 984 1034108411341184

D 10 10 10 10 10 10 10 14 14 14 14

質量（kg） 17.2 17.8 18.4 19.1 19.7 20.3 20.9 21.5 22.1 22.7 23.4

①ケーブル・ホースの外径と内壁との隙間及びケーブル・ホース間の隙間は2ｍｍ以上として下さい。
②ケーブル・ホースは外径φ12以下とし、水平に並べて使用しお互いに交わらない様に使用して下さい。
③ケーブル・ホースの本数を仕様以上に多く収納すると、ケーブルに無理な力が働き寿命が著しく短くなりますのでご注
意下さい。

収納するケーブル・ホースの外径、本数について
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総合カタログ 2012

特注品のご案内 巻末-33 サポート体制 巻末-45

※型式項目の内容は17ページをご参照下さい。

NS-LXMS 

単軸ロボット   大型ナット回転型タイプ   本体幅145mm   400W
水平仕様   シングルスライダ

ご注意 

E部

D部

ベース取付け穴部　詳細

φ16

8.
5

φ9

長穴深10
詳細　E部 

10

+0
.0
15

0
8

詳細　D部 

4.5 1.5

7.
3
4.
3

12
9

8-M8深20
20
35

20
35

110
80
4040

（
リ
ー
マ
ピ
ッ
チ
）

±
0.
02

12
9

14
5

C-φ9通ｼ,φ16深座ｸﾞﾘ
（反対側より）

φ8H7 深10
B BAx200P50 50Ax200P

90

203

11
6

12
0

135
58 145

ME（※2）原点ME SE

2-M5深10

L
89

49

150

64 43

89
55

STROKE
※2 原点復帰時はスライダ

がMEまで移動します
ので、周囲との干渉に
ご注意下さい。

収納するケーブル・ホースの外径，本数について

①ケーブル・ホースの外径と内壁との隙間及びケーブル・ホース間の隙間は
２ｍｍ以上として下さい。
②ケーフル゙・ホースは外径φ１６．８以下とし、水平に並べて使用しお互いに交
わらない様に使用して下さい。
③ケーフル゙・ホースの本数を仕様以上に多く収納すると、ケーブルに無理な
力が働き寿命が著しく短くなりますのでご注意下さい。

≪標準ケーブルベア≫

40
203

14

12
0

≪拡張ケーブルベア≫

55
218

12
0

31

24
15
1

SE：ストロークエンド
ME：メカエンド

2-φ8 H7 深10

※1　モータケーブル及びエンコーダケーブルを接続します。
　　  ケーブルの詳細は115ページをご参照下さい。

ケーブルジョイントコネクタ※1

型式 /スペック

オプション

寸法図

共通仕様

（注1）加速度と可搬質量の関係については、巻末-14をご参照下さい。

（注2）可搬質量は最高速度で動作させた時の値です。

（注3） 10,000km走行寿命の場合です。

（注4）ケーブル長さは最大30mです。長さ指定はm単位でご記入下さい。
　　　（例．Ｘ08＝8ｍ）

2次元
CAD
2次元
CAD

適応コントローラ仕様

適応
コントローラ

最大制御
軸数

接続可能
エンコーダ種類 操作方法 電源電圧 掲載頁

X-SEL-P/Q

SSEL

SCON

6軸

2軸

1軸

アブソ /インクリ

ポジショナー
パルス列制御

プログラム

単相 /三相
AC200V → P699

→ P687

→ P665

単相AC
100/200V
単相AC
200V

ボールネジ　φ20mm　転造C5相当

±0.01mm

0.02mm以下

巻末 -6をご参照下さい

Ｍ a:104.9N・m　Ｍ b:149.9N・m　Ｍ c:248.9N・m  

Ｍ a方向：750mm以下　　Ｍ b, Ｍ c方向：750mm以下  

材質：アルミ　白色アルマイト処理    

T2：XSEL-P/Q、SSEL、SCON

Ｎ：ケーブルなし　Ｓ：3m　Ｍ：5m　Ｘ□□：長さ指定

0～40℃、85％ RH以下（結露無きこと）

駆動方式

繰り返し位置決め精度

ロストモーション

静的許容モーメント

動的許容モーメント（注3）

張り出し負荷長

ベース

適応コントローラ

ケーブル長（注4）  

使用周囲温度

※上記型式の ① はエンコーダ種類、 ② はストローク、 ③ はケーブル長、 ④ はオプションが入ります。
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型式

NS-LXMS- ① -400-40- ② -T2- ③ -AQ- ④ -RT    

NS-LXMS- ① -400-20- ② -T2- ③ -AQ- ④ -RT    

エンコーダ
種類

アブソ
インクリ

モータ出力
（W）

400

リード
（mm）

40

20

ストローク
50mm単位
（mm）

速度
（mm/s）

可搬質量（注1、2）

水平（kg）
定格
加速時

最大
加速時

定格
加速時

最大
加速時

500～2200
2400

1300

40

80

10

24

垂直（kg） 定格推力
（N）

水平専用

加速度（注1）

水平（G）

0.3

0.3

1.0

1.0

垂直（G）

定格 定格

水平専用

最大 最大

名称

AQシール

クリープセンサ

標準ケーブルベア取付方向

拡張ケーブルベア取付方向

原点リミットスイッチ

ボール保持機構付ガイド

AQ

C

CT1～CT4

ET1～ET4

L

RT

→ P111

→ P111

→ P111

→ P111

→ P112

→ P112

標準装備

標準取付の場合はCT1を記入

標準装備

型式 参照頁 備考

■型式項目　 NS  LXMS   400   T2  T2  AQ  AQ  AQ  RT
         

500:500mm
〜

2200:2200mm
（50mm毎）

 A : アブソリュート
 I : インクリメンタル

400:400W 40:40mm
20:20mm

T2:SCON
SSEL
XSEL-P/Q

N :無し
S :3m
M :5m
X□□ :長さ指定

下記オプション表
参照

オプションケーブル長適応コントローラモータ種類タイプシリーズ エンコーダ種類 ストロークリード

CAD図面がホームページより
ダウンロード出来ます。

NS-LXMS　078

ストローク 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300 1350 1400 1450 1500 1550 1600 1650 1700 1750 1800 1850 1900 1950 2000 2050 2100 2150 2200

L 828 878 928 978 1028 1078 1128 1178 1228 1278 1328 1378 1428 1478 1528 1578 1628 1678 1728 1778 1828 1878 1928 1978 2028 2078 2128 2178 2228 2278 2328 2378 2428 2478 2528

A 1 1 1 1 1 1 1 2 2 2 2 2 2 2 2 2 3 3 3 3 3 3 3 3 4 4 4 4 4 4 4 4 5 5 5

B 138 163 188 213 238 263 288 113 138 163 188 213 238 263 288 313 138 163 188 213 238 263 288 313 138 163 188 213 238 263 288 313 138 163 188

C 10 10 10 10 10 10 10 14 14 14 14 14 14 14 14 14 18 18 18 18 18 18 18 18 22 22 22 22 22 22 22 22 26 26 26

質量（kg）18.6 19.3 20.1 20.8 21.6 22.3 23.1 23.8 24.5 25.3 26.0 26.8 27.5 28.3 29.0 29.8 30.5 31.3 32.0 32.8 33.5 34.2 35.0 35.7 36.5 37.2 38.0 38.7 39.5 40.2 41.0 41.7 42.5 43.2 43.9
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総合カタログ 2012

メンテナンス部品 寿命とモーメントについてP.114 巻末-5

適応
コントローラ

最大制御
軸数

接続可能
エンコーダ種類 操作方法 電源電圧 掲載頁

X-SEL-P/Q

SSEL

SCON

6軸

2軸

1軸

アブソ /インクリ

ポジショナー
パルス列制御

プログラム

単相 /三相
AC200V → P699

→ P687

→ P665

単相AC
100/200V
単相AC
200V

ボールネジ　φ20mm　転造C5相当

±0.01mm

0.02mm以下

巻末 -6をご参照下さい

Ｍ a:104.9N・m　Ｍ b:149.9N・m　Ｍ c:248.9N・m  

Ｍ a方向：750mm以下　　Ｍ b, Ｍ c方向：750mm以下  

材質：アルミ　白色アルマイト処理    

T2：XSEL-P/Q、SSEL、SCON

Ｎ：ケーブルなし　Ｓ：3m　Ｍ：5m　Ｘ□□：長さ指定

0～40℃、85％ RH以下（結露無きこと）

駆動方式

繰り返し位置決め精度

ロストモーション

静的許容モーメント

動的許容モーメント（注3）

張り出し負荷長

ベース

適応コントローラ

ケーブル長（注4）  

使用周囲温度

※型式項目の内容は17ページをご参照下さい。

NS-LXMM 

単軸ロボット   大型ナット回転型タイプ   本体幅145mm   400W
水平仕様   マルチスライダ

ご注意 

E部

D部

ベース取付け穴部　詳細

φ16

8.
5

φ9

12
9

8-M8深20

50 Ax200P

6443

49

2-M5深10

89 150

100（スライダ間最小）

STROKE5

100（スライダ間最小）

STROKE

長穴深10
詳細　E部 

10

0.
01
5

+ 0
8

詳細　D部 

4.5 1.5

7.
3
4.
3

20
35

20
35

110
80
4040

2-φ8 H7 深10

（
リ
ー
マ
ピ
ッ
チ
）

±
0.
02

12
9

14
5

C-φ9通ｼ,φ16深座ｸﾞﾘ
（反対側より）

φ8 H7深10
B B 50Ax200P

90

203

11
6

12
0

135
58 145

ME（※2）原点ME（※2） 原点

2-M5深10

L
89

49

150

64 43

5

※2 原点復帰時はスライダ
がMEまで移動します
ので、周囲との干渉に
ご注意下さい。

収納するケーブル・ホースの外径，本数について

①ケーブル・ホースの外径と内壁との隙間及びケーブル・ホース間の隙間は
２ｍｍ以上として下さい。
②ケーフル゙・ホースは外径φ１６．８以下とし、水平に並べて使用しお互いに交
わらない様に使用して下さい。
③ケーフル゙・ホースの本数を仕様以上に多く収納すると、ケーブルに無理な
力が働き寿命が著しく短くなりますのでご注意下さい。

≪標準ケーブルベア≫

40
203

14

12
0

≪拡張ケーブルベア≫

55
218

12
0

31

24
15
1

SE：ストロークエンド
ME：メカエンド

ケーブルジョイントコネクタ※1

※1　モータケーブル及びエンコーダケーブルを接続します。
　　  ケーブルの詳細は115ページをご参照下さい。

型式 /スペック

オプション

寸法図

共通仕様

（注1）加速度と可搬質量の関係については、巻末 -14をご参照下さい。

（注2）可搬質量は最高速度で動作させた時の値です。

（注3） 10,000km走行寿命の場合です。

（注4）ケーブル長さは最大30mです。長さ指定はm単位でご記入下さい。
　　　（例．Ｘ08＝8ｍ）

名称

AQシール

クリープセンサ

標準 /拡張ケーブルベア選択

原点リミットスイッチ

ボール保持機構付ガイド

AQ

C

CT1/ET1

L

RT

→ P111

→ P111

→ P111

→ P112

→ P112

標準装備

標準ケーブルベアはCT1を記入

標準装備

型式 参照頁 備考

2次元
CAD
2次元
CAD

CAD図面がホームページより
ダウンロード出来ます。

適応コントローラ仕様

※上記型式の ① はエンコーダ種類、 ② はストローク、 ③ はケーブル長、 ④ はオプションが入ります。
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型式

NS-LXMM- ① -400-40- ② -T2- ③ -AQ- ④ -RT    

NS-LXMM- ① -400-20- ② -T2- ③ -AQ- ④ -RT    

エンコーダ
種類

アブソ
インクリ

モータ出力
（W）

400

リード
（mm）

40

20

ストローク
（mm）

速度
（mm/s）

可搬質量（注1、2）

水平（kg）
定格
加速時

最大
加速時

定格
加速時

最大
加速時

250～2250
2400

1300

40

80

10

24

垂直（kg） 定格推力
（N）

水平専用

加速度（注1）

水平（G）

0.3

0.3

1.0

1.0

垂直（G）

定格 定格

水平専用

最大 最大

注）マルチスライダを動作するには2軸コントローラが必要です。
　　SCONの場合は2台コントローラが必要になります。（但しSCONには衝突防止機能がありませんのでご注意下さい）

※マルチスライダタイプでケーブルベアの位置を勝手違い側にしたい場合は、本体を
180度回転させて下さい。

■型式項目　 NS  LXMM   400   T2  T2  AQ  AQ  AQ  RT
         

250:250mm
〜

2250:2250mm

 A : アブソリュート
 I : インクリメンタル

400:400W 40:40mm
20:20mm

T2:SCON
SSEL
XSEL-P/Q

N :無し
S :3m
M :5m
X□□ :長さ指定

下記オプション表
参照

オプションケーブル長適応コントローラモータ種類タイプシリーズ エンコーダ種類 ストロークリード

ストローク 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300 1350 1400 1450 1500 1550 1600 1650 1700 1750 1800 1850 1900 1950 2000 2050 2100 2150 2200 2250

L 828 878 928 978 1028 1078 1128 1178 1228 1278 1328 1378 1428 1478 1528 1578 1628 1678 1728 1778 1828 1878 1928 1978 2028 2078 2128 2178 2228 2278 2328 2378 2428 2478 2528 2578 2628 2678 2728 2778 2828

A 1 1 1 1 1 1 1 2 2 2 2 2 2 2 2 2 3 3 3 3 3 3 3 3 4 4 4 4 4 4 4 4 5 5 5 5 5 5 5 5 6

B 138 163 188 213 238 263 288 113 138 163 188 213 238 263 288 313 138 163 188 213 238 263 288 313 138 163 188 213 238 263 288 313 138 163 188 213 238 263 288 313 138

C 10 10 10 10 10 10 10 14 14 14 14 14 14 14 14 14 18 18 18 18 18 18 18 18 22 22 22 22 22 22 22 22 26 26 26 26 26 26 26 26 30

質量（kg）24.7 25.6 26.4 27.3 28.2 29.0 29.9 30.8 31.6 32.5 33.4 34.2 35.1 36.0 36.8 37.7 38.6 39.4 40.3 41.2 42.0 42.9 43.8 44.6 45.5 46.3 47.2 48.1 48.9 49.8 50.7 51.5 52.4 53.3 54.1 55.0 55.9 56.7 57.6 58.5 59.3

079　NS-LXMM
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総合カタログ 2012

特注品のご案内 巻末-33 サポート体制 巻末-45特注品のご案内 巻末-33 サポート体制 巻末-45

型式

※型式項目の内容は17ページをご参照下さい。

NS-LXMXS 

単軸ロボット   大型ナット回転型タイプ   本体幅145mm   400W
水平仕様   中間サポート付   シングルスライダ

※上記型式の ① はエンコーダ種類、 ② はストローク、 ③ はケーブル長、 ④ はオプションが入ります。

ご注意 

ベース取付け穴部　詳細

φ16

8.
5

φ9

長穴深10
詳細　E部 

10

+0
.0
15

0
8

詳細　D部 

4.5 1.5

7.
3
4.
3

12
9

8-M8深20
20
35

20
35

110
80
4040

（
リ
ー
マ
ピ
ッ
チ
）

±
0.
02

12
9

14
5

※1　モータケーブル及びエンコーダケーブルを接続します。
　　  ケーブルの詳細は115ページをご参照下さい。

E部

 C-φ9通ｼ,φ16深座ｸﾞﾘ
（反対側より）

φ8H7 深10
B BAx200P50 50Ax200P

90

D部

203

11
6

12
0

135
58 145

ME（※2）原点ME SE

2-M5深10

L
139

49

150

64 43

139
55

STROKE
※2 原点復帰時はスライダ

がMEまで移動します
ので、周囲との干渉に
ご注意下さい。

収納するケーブル・ホースの外径，本数について

①ケーブル・ホースの外径と内壁との隙間及びケーブル・ホース間の隙間は
２ｍｍ以上として下さい。
②ケーフル゙・ホースは外径φ１６．８以下とし、水平に並べて使用しお互いに交
わらない様に使用して下さい。
③ケーフル゙・ホースの本数を仕様以上に多く収納すると、ケーブルに無理な
力が働き寿命が著しく短くなりますのでご注意下さい。

≪標準ケーブルベア≫

40
203

14

12
0

≪拡張ケーブルベア≫

55
218

12
0

31

24
15
1

SE：ストロークエンド
ME：メカエンド

2-φ8 H7 深10

ケーブルジョイントコネクタ※1

型式 /スペック

オプション

寸法図

共通仕様

（注1）加速度は最大が0.3Gとなります。

（注2）可搬質量は最高速度で動作させた時の値です。

（注3） 10,000km走行寿命の場合です。

（注4）ケーブル長さは最大30mです。長さ指定はm単位でご記入下さい。
　　　（例．Ｘ08＝8ｍ）
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NS-LXMXS- ① -400-40- ② -T2- ③ -AQ- ④ -RT    

NS-LXMXS- ① -400-20- ② -T2- ③ -AQ- ④ -RT    

エンコーダ
種類

アブソ
インクリ

モータ出力
（W）

400

リード
（mm）

40

20

ストローク
（mm）

速度
（mm/s）

可搬質量（注1、2）

水平（kg）
定格
加速時

最大
加速時

定格
加速時

最大
加速時

2300～

3000

2400

1300

40

80

垂直（kg） 定格推力
（N）

水平専用

ストローク
L
A
B
C

質量（kg）

適応コントローラ仕様

加速度（注1）

水平（G）

0.3

0.3

垂直（G）

定格 定格

水平専用

最大 最大

46.4

2728
5
288
26

47.9

2828
6
138
30

49.4

2928
6
188
30

50.9

3028
6
238
30

52.3

3128
6
288
30

53.8

3228
7
138
34

55.3

3328
7
188
34

56.8

3428
7
238
34

2300 2400 2500 2600 2700 2800 2900 3000

名称

AQシール

クリープセンサ

標準ケーブルベア取付方向

拡張ケーブルベア取付方向

原点リミットスイッチ

ボール保持機構付ガイド

AQ

C

CT1～CT4

ET1～ET4

L

RT

→ P111

→ P111

→ P111

→ P111

→ P112

→ P112

標準装備

標準取付の場合はCT1を記入

標準装備

型式 参照頁 備考

2次元
CAD
2次元
CAD

適応
コントローラ

最大制御
軸数

接続可能
エンコーダ種類 操作方法 電源電圧 掲載頁

X-SEL-P/Q

SSEL

SCON

6軸

2軸

1軸

アブソ /インクリ

ポジショナー
パルス列制御

プログラム

単相 /三相
AC200V
単相AC
100/200V
単相AC
200V

ボールネジ　φ20mm　転造C5相当

±0.01mm

0.02mm以下

巻末 -6をご参照下さい

Ｍ a:104.9N・m　Ｍ b:149.9N・m　Ｍ c:248.9N・m  

Ｍ a方向：750mm以下　　Ｍ b, Ｍ c方向：750mm以下  

材質：アルミ　白色アルマイト処理    

T2：XSEL-P/Q、SSEL、SCON

Ｎ：ケーブルなし　Ｓ：3m　Ｍ：5m　Ｘ□□：長さ指定

0～40℃、85％ RH以下（結露無きこと）

駆動方式

繰り返し位置決め精度

ロストモーション

静的許容モーメント

動的許容モーメント（注3）

張り出し負荷長

ベース

適応コントローラ

ケーブル長（注4）  

使用周囲温度

※ 中間サポートタイプは
その構造上、水平横立て
方向及び垂直方向での
使用は出来ません。

■型式項目　 NS  LXMXS   400   T2  T2  AQ  AQ  AQ  RT
         

2300:2300mm
〜

3000:3000mm

 A : アブソリュート
 I : インクリメンタル

400:400W 40:40mm
20:20mm

T2:SCON
SSEL
XSEL-P/Q

N :無し
S :3m
M :5m
X□□ :長さ指定

下記オプション表
参照

オプションケーブル長適応コントローラモータ種類タイプシリーズ エンコーダ種類 ストロークリード

CAD図面がホームページより
ダウンロード出来ます。

→P699

→ P687

→ P665

NS-LXMXS　080
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メンテナンス部品 寿命とモーメントについてP.114 巻末-5

NS-LZMS 単軸ロボット   大型ナット回転型タイプ   本体幅145mm   400W垂直仕様   シングルスライダ

※上記型式の ① はエンコーダ種類、 ② はストローク、 ③ はケーブル長、 ④ はオプションが入ります。

ご注意 

E部

D部

ベース取付け穴部　詳細

φ16

8.
5

φ9

長穴深10

詳細　E部 

10

+0
.0
15

0
8

詳細　D部 

4.5 1.5

7.
3
4.
3

12
9

8-M8深20
20
35

20
35

110
80
4040

（
リ
ー
マ
ピ
ッ
チ
）

±
0.
02

12
9

14
5

C-φ9通ｼ,φ16深座ｸﾞﾘ
（反対側より）

φ8H7 深10
B BAx200P50 50Ax200P

90

203

11
6

12
0

135
58 145

ME（※2）原点ME SE

2-M5深10

L
139

49

150

64 43

89
55

STROKE

※2 原点復帰時はスライダ
がMEまで移動します
ので、周囲との干渉に
ご注意下さい。

収納するケーブル・ホースの外径，本数について

①ケーブル・ホースの外径と内壁との隙間及びケーブル・ホース間の隙間は
２ｍｍ以上として下さい。
②ケーフル゙・ホースは外径φ１６．８以下とし、水平に並べて使用しお互いに交
わらない様に使用して下さい。
③ケーフル゙・ホースの本数を仕様以上に多く収納すると、ケーブルに無理な
力が働き寿命が著しく短くなりますのでご注意下さい。

≪標準ケーブルベア≫

40
203

14

12
0

≪拡張ケーブルベア≫

55
218

12
0

31

24
15
1

SE：ストロークエンド
ME：メカエンド

ケーブルジョイントコネクタ※1

※1　モータケーブル及びエンコーダケーブルを接続します。
　　  ケーブルの詳細は115ページをご参照下さい。

2-φ8 H7 深10

型式 /スペック

オプション

寸法図

共通仕様

（注1）加速度と可搬質量の関係については、巻末 -14をご参照下さい。

（注2）可搬質量は最高速度で動作させた時の値です。

（注3）10,000km走行寿命の場合です。

（注4）ケーブル長さは最大30mです。長さ指定はm単位でご記入下さい。
　　　（例．Ｘ08＝8ｍ）

340.1

型式

NS-LZMS- ① -400-20- ② -T2- ③ -AQ-B- ④ -RT

エンコーダ
種類

アブソ
インクリ

モータ出力
（W）

400

リード
（mm）

20

ストローク
50mm単位
（mm）

速度
（mm/s）

可搬質量（注1、2）

水平（kg）
定格
加速時

最大
加速時

定格
加速時

最大
加速時

500～1000 1000 垂直専用

垂直（kg） 定格推力
（N）

16 6.0

名称

AQシール

ブレーキ

クリープセンサ

標準ケーブルベア取付方向

拡張ケーブルベア取付方向

原点リミットスイッチ

ボール保持機構付ガイド

AQ

B

C

CT1～CT4

ET1～ET4

L

RT

→ P111

→ P111

→ P111

→ P111

→ P111

→ P112

→ P112

標準装備

標準装備

標準取付の場合はCT1を記入

標準装備

型式 参照頁 備考

※型式項目の内容は17ページをご参照下さい。

適応コントローラ仕様

ボールネジ　φ20mm　転造C5相当
±0.01mm 
0.02mm以下
巻末 -6をご参照下さい
Ｍ a:104.9N・m　Ｍ b:149.9N・m　Ｍ c:248.9N・m
Ｍ a方向：750mm以下　　Ｍ b, Ｍ c方向：750mm以下  
無励磁作動電磁ブレーキ標準装備
材質：アルミ　白色アルマイト処理    
T2：XSEL-P/Q、SSEL、SCON
Ｎ：ケーブルなし　Ｓ：3m　Ｍ：5m　Ｘ□□：長さ指定
0～40℃、85％ RH以下（結露無きこと）

駆動方式
繰り返し位置決め精度
ロストモーション
静的許容モーメント
動的許容モーメント（注3）
張り出し負荷長
ブレーキ
ベース
適応コントローラ
ケーブル長（注4）  
使用周囲温度

加速度（注1）

水平（G）

垂直専用

垂直（G）

定格 定格

0.3 0.8

最大 最大

2次元
CAD
2次元
CAD

適応
コントローラ

最大制御
軸数

接続可能
エンコーダ種類 操作方法 電源電圧 掲載頁

X-SEL-P/Q

SSEL

SCON

6軸

2軸

1軸

アブソ /インクリ

ポジショナー
パルス列制御

プログラム

単相 /三相
AC200V → P699

→ P687

→ P665

単相AC
100/200V
単相AC
200V

65.5

94

M
in
 1
00

7
0

12
12

4-φ5 152
162
142

アクチュエータとコントローラのエンコーダ 
配線の途中に本機器の設置が必要になります。 

単品型式：RCB-110-RA13-0

■ブレーキボックス（付属品）

ご注意
ブレーキボックスには
DC24V（max1A）
の電源が必要です。

■型式項目   NS  LZMS   400   T2  T2  AQ  AQ  B  AQ  RT
         

500:500mm
〜

1000:1000mm
（50mm毎）

 A : アブソリュート
 I : インクリメンタル

400:400W 20:20mm T2:SCON
SSEL
XSEL-P/Q

N :無し
S :3m
M :5m
X□□ :長さ指定

下記オプション表
参照

オプションケーブル長適応コントローラモータ種類タイプシリーズ エンコーダ種類 ストロークリード

CAD図面がホームページより
ダウンロード出来ます。

ストローク 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000

L 878 928 978 1028 1078 1128 1178 1228 1278 1328 1378

A 1 1 1 1 1 1 2 2 2 2 2

B 163 188 213 238 263 288 113 138 163 188 213

C 10 10 10 10 10 10 14 14 14 14 14

質量（kg） 19.9 20.7 21.4 22.1 22.9 23.6 24.4 25.1 25.9 26.6 27.4

081　NS-LZMS
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特注品のご案内 巻末-33 サポート体制 巻末-45

NS-LZMM 

単軸ロボット   大型ナット回転型タイプ   本体幅145mm   400W
垂直仕様   マルチスライダ

※上記型式の ① はエンコーダ種類、 ② はストローク、 ③ はケーブル長、 ④ はオプションが入ります。

ご注意 

E部

D部

ベース取付け穴部　詳細

φ16

8.
5

φ9

12
9

8-M8深20

50 Ax200P

6443

49

2-M5深10

139 150

100（スライダ間最小）

STROKE5

100（スライダ間最小）

STROKE

長穴深10

詳細　E部 

10

+0
.0
15

0
8

詳細　D部 

4.5 1.5

7.
3
4.
3

20
35

20
35

110
80
4040

2-φ8H7 深10

（
リ
ー
マ
ピ
ッ
チ
）

±
0.
02

12
9

14
5

C-φ9通ｼ,φ16深座ｸﾞﾘ
（反対側より）

φ8H7 深10
B B 50Ax200P

90

203

11
6

12
0

135
58 145

ME（※2）原点ME（※2） 原点

2-M5深10

L
139

49

150

64 43

5

※2 原点復帰時はスライダ
がMEまで移動します
ので、周囲との干渉に
ご注意下さい。

収納するケーブル・ホースの外径，本数について

①ケーブル・ホースの外径と内壁との隙間及びケーブル・ホース間の隙間は
２ｍｍ以上として下さい。
②ケーフル゙・ホースは外径φ１６．８以下とし、水平に並べて使用しお互いに交
わらない様に使用して下さい。
③ケーフル゙・ホースの本数を仕様以上に多く収納すると、ケーブルに無理な
力が働き寿命が著しく短くなりますのでご注意下さい。

≪標準ケーブルベア≫

40
203

14

12
0

≪拡張ケーブルベア≫

55
218

12
0

31

24
15
1

SE：ストロークエンド
ME：メカエンド

※1　モータケーブル及びエンコーダケーブルを接続します。
　　  ケーブルの詳細は115ページをご参照下さい。

ケーブルジョイントコネクタ※1

型式 /スペック

寸法図

共通仕様

（注1）加速度と可搬質量の関係については、巻末 -14をご参照下さい。

（注2）可搬質量は最高速度で動作させた時の値です。

（注3） 10,000km走行寿命の場合です。

（注4）ケーブル長さは最大30mです。長さ指定はm単位でご記入下さい。
　　　（例．Ｘ08＝8ｍ）

340.1

型式

NS-LZMM- ① -400-20- ② -T2- ③ -AQ-B- ④ -RT

エンコーダ
種類

アブソ
インクリ

モータ出力
（W）

400

リード
（mm）

20

ストローク
50mm単位
（mm）

速度
（mm/s）

可搬質量（注1、2）

水平（kg）
定格
加速時

最大
加速時

定格
加速時

最大
加速時

250～950 1000 垂直専用

垂直（kg） 定格推力
（N）

16 6.0

※型式項目の内容は17ページをご参照下さい。

CAD図面がホームページより
ダウンロード出来ます。

適応コントローラ仕様

加速度（注1）

水平（G）

垂直専用

垂直（G）

定格 定格

0.3 0.8

最大 最大

オプション

名称

AQシール

ブレーキ

クリープセンサ

標準 /拡張ケーブルベア選択

原点リミットスイッチ

ボール保持機構付ガイド

AQ

B

C

CT1/ET1

L

RT

→ P111

→ P111

→ P111

→ P111

→ P112

→ P112

標準装備

標準装備

標準ケーブルベアはCT1を記入

標準装備

型式 参照頁 備考

注）マルチスライダを動作するには2軸コントローラが必要です。
　　SCONの場合は2台コントローラが必要になります。（但しSCONには衝突防止機能がありませんのでご注意下さい）

2次元
CAD
2次元
CAD

ボールネジ　φ20mm　転造C5相当
±0.01mm 
0.02mm以下
巻末 -6をご参照下さい
Ｍ a:104.9N・m　Ｍ b:149.9N・m　Ｍ c:248.9N・m
Ｍ a方向：750mm以下　　Ｍ b, Ｍ c方向：750mm以下  
無励磁作動電磁ブレーキ標準装備
材質：アルミ　白色アルマイト処理
T2：XSEL-P/Q、SSEL、SCON
Ｎ：ケーブルなし　Ｓ：3m　Ｍ：5m　Ｘ□□：長さ指定
0～40℃、85％ RH以下（結露無きこと）

駆動方式
繰り返し位置決め精度
ロストモーション
静的許容モーメント
動的許容モーメント（注3）
張り出し負荷長
ブレーキ
ベース
適応コントローラ
ケーブル長（注4）  
使用周囲温度

適応
コントローラ

最大制御
軸数

接続可能
エンコーダ種類 操作方法 電源電圧 掲載頁

X-SEL-P/Q

SSEL

SCON

6軸

2軸

1軸

アブソ /インクリ

ポジショナー
パルス列制御

プログラム

単相 /三相
AC200V → P699

→ P687

→ P665

単相AC
100/200V
単相AC
200V

65.5

94

M
in
 1
00

7
0

12
12

4-φ5 152
162
142

アクチュエータとコントローラのエンコーダ 
配線の途中に本機器の設置が必要になります。 

単品型式：RCB-110-RA13-0

■ブレーキボックス（付属品）

ご注意
ブレーキボックスには
DC24V（max1A）
の電源が必要です。

※マルチスライダタイプでケーブルベアの位置を勝手違い側にしたい場合は、本体を
180度回転させて下さい。

■型式項目   NS  LZMM   400   T2  T2  AQ  AQ  B  AQ  RT
         

250:250mm
〜

950:950mm
（50mm毎）

 A : アブソリュート
 I : インクリメンタル

400:400W 20:20mm T2:SCON
SSEL
XSEL-P/Q

N :無し
S :3m
M :5m
X□□ :長さ指定

下記オプション表
参照

オプションケーブル長適応コントローラモータ種類タイプシリーズ エンコーダ種類 ストロークリード

ストローク 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950

L 928 978 1028 1078 1128 1178 1228 1278 1328 1378 1428 1478 1528 1578 1628

A 1 1 1 1 1 2 2 2 2 2 2 2 2 2 3

B 188 213 238 263 288 113 138 163 188 213 238 263 288 313 138

C 10 10 10 10 10 14 14 14 14 14 14 14 14 14 18

質量（kg） 27.1 27.9 28.8 29.7 30.5 31.4 32.2 33.1 34.0 34.8 35.7 36.6 37.4 38.3 39.2

NS-LZMM　082
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