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スカラロボットシリーズ最大の、
アーム長1200mm、
可搬質量50kgを実現した
超大型スカラがシリーズ追加

長さ1200mmのアーム長により、最大2400mmの広範囲の搬送が可能です。
また同等の動作範囲の直交ロボットと比べて、設置スペースは約1/80と非常に省スペースです。

広い動作範囲と省設置スペース1

最大動作速度8308mm/sの高速性能により、
サイクルタイム短縮が可能になります。

高速搬送2 クラストップレベルの最大50kgの可搬性能に
より、重量物の搬送も対応可能です。

高い可搬質量3

12
00
m
m

2400mm 2400mm

動作範囲

スカラロボット
IX-NNN12040

直交ロボット
ICSA-G2JHB3M

動作範囲

設置に必要なスペース

50kg
最大50kg搬送50kg

5kgのワークを上下100mm、
水平2400mm移動するのに要する時間

直交ロボット
（ICSA3－B2N1HB3H）

スカラロボット
（IX－NNN12040） 1.16秒

所要時間

2.67秒
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  IX   -        -        -    T2
シリーズ タイプ ケーブル長 適応コントローラ

型　式

〈アクチュエータ〉

NNN10040
高可搬タイプ
アーム長1000mm
上下軸400mm

NNN12040
高可搬タイプ
アーム長1200mm
上下軸400mm

5L 5m

10L 10m

T2 XSEL-SX4

システム構成

PLC
フィールドネットワーク
DeviceNet
CC-Link
PROFIBUS-DP
EtherCAT
EtherNet/IP

制御用電源
単相
AC200V／230Vブレーキ解除用電源

DC24V

I/O用電源
DC24V

モータ電源
三相
AC200V／230V

パソコン対応ソフト
RS232接続版
〈型式IA-101-XA-MW〉
Ver.9.00.00.00以降対応

オプション
ANSI対応
ティーチングボックス
〈型式SEL-TD〉
Ver.1.12以降対応

オプション

PIOケーブル
〈型式CB-X-PIO020〉
標準２m
（PIO仕様のコントローラに付属）

コントローラ
XSEL-SX4

コントローラに付属

駆動源遮断回路
（お客様にて用意）

5m

0.15m

（非常停止）スイッチ

通信ケーブル
〈型式CB-ST-A1MW050-EB〉

モータケーブル
〈型式CB-SX4-MA050〉
標準5m

ブレーキ電源用
ケーブル 5m
（先端Y端子処理）

パソコン対応ソフトに付属

回生抵抗ユニットに付属

スカラロボットに付属

エンコーダケーブル
〈型式CB-SX4-PA050〉
標準5m

スカラロボットに付属
アブソリュートデータ
バックアップバッテリ
〈型式AB-3〉

スカラロボットに付属

拡張I/Oユニット
〈型式EIOU-4-□□□□〉

オプション

通信ケーブル
〈型式CB-RS-IAN□□□〉

拡張I/Oユニットに付属

デバイスネットゲートウェイ
（ケーブルはお客様にて用意）

※駆動源遮断回路の
　詳細はお問合せ
　下さい。

PCON/ACON/SCON-CA
MSEP/MSCON

DC24V電源
ユーザー配線ケーブル 5m
（先端Y端子処理）

エアー配管（4本）

※回生抵抗ユニットは
　4個必要です。回生抵抗ユニット

〈型式REU-1〉
※P6参照

回生抵抗ユニットケーブル1mＲＢ＋

ＲＢ－

ＲＢ　ＯＵＴ

ＲＢ＋

ＲＢ－
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ＲＢ　ＯＵＴ
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ＲＢ－

ＲＢ　ＯＵＴ
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ＲＢ　ＩＮ

ＲＢ＋

ＲＢ－

ＲＢ　ＯＵＴ

ＲＢ＋

ＲＢ－

ＲＢ　ＩＮ

※電源を接続する際は必ず以下のフィルタ相当品を取り付けて下さい。

●ノイズフィルタ 推奨機種 三相 MC1320（メーカー TDKラムダ）
  単相 MXB-1220 -33（メーカー TDKラムダ）
●リングコア 推奨機種 ESD-R-25（メーカー NECトーキン）
●クランプフィルタ 推奨機種 制御電源用 ZCAT3035-1330（メーカー TDK）
  モータ電源用 RFC-H13（メーカー 北川工業）
●サージプロテクタ 推奨機種 三相 R・A・V-781BXZ-4
  単相 R・A・V-781BWZ-4
  　　（メーカー 岡谷電機産業）

主電源  三相AC200V

お問合せは
　　 0800-888-0088フリー
コール IX  スカラロボット
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IX-NNN10040  

超大型スカラロボット　高可搬タイプ　
アーム長1000mm　上下軸400mm

※型式項目の内容は2ページをご参照下さい。

（注1）隙間を設けないとR軸（回転軸）が動作できなくなりますのでご注意下さい。
（注2）お客様がコントローラのI/O出力より信号をとりユーザ配線内にある
　　  LED電源にDC24Vを加えることによりALM表示灯が動作します。
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詳細図 B

3-M4深8

4-φ6
ワンタッチ継手

上下軸ブレーキ
解除スイッチ

ALM表示灯（注2）

ユーザ配線コネクタ
Dサブ､25極､ソケット
固定具 : M2.6

詳細図 D
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断面図 X-X

型式 / スペック

共通仕様

適応コントローラ仕様

寸法図

※スカラロボットは100％の速度・加速度で連続運転は出来ません。
　動作可能条件は裏表紙の「動作制限・動作設定の目安」をご覧下さい。

NNN10040 :  高可搬タイプ
アーム長 1000mm
上下軸 400mm

5L	  : 5m（標準）
10L	 : 10m

T2 : XSEL-SX4

■型式項目　 IX 　 NNN10040 　 　 T2 　 　　　

シリーズ タイプ ケーブル長 適応コントローラ

※上記型式の ① はケーブル長が入ります。

IX  スカラロボット

エンコーダ種類 アブソリュート （アブソリュートデータ保持用バッテリ：型式AB-3）

ユーザー配線 25芯AWG26シールド付きコネクタD-sub25ピン （ソケット）

ユーザー配管 外径φ6内径φ4エアチューブ4本 （常用使用圧力0.8MPa）

アラーム表示灯 赤色LED小型表示灯1個 （DC24V供給必要）

ブレーキ開放スイッチ 上下軸落下防止用ブレーキ解除スイッチ （DC24V供給必要）

周囲温度・湿度 温度0〜40℃　湿度20〜85％RH以下（結露無きこと）

本体質量 93kg

適応コントローラ T2：XSEL-SX4（専用コントローラ）

ケーブル長 5L：5m（標準）　10L：10m

適応
コントローラ 特長 最大 I/O 点数

（入力 / 出力） 電源電圧 掲載頁

XSEL-SX4 安全カテゴリ 4
対応可能 192 点 /192 点 三相

AC200V → P5
ご注意 

（注1）水平300mm、垂直25mm、往復動作2kg搬送時
（注2）定格可搬質量は最大速度、最大加速度で動作可能な最大質量で、　　　　　

最大可搬質量は速度、加速度を最大に落とした時の最大質量です｡
（注3）押し付け動作には対応していません。

型式 軸構成 アーム長
（mm）

モータ
容量

（W）
動作範囲

繰り返し
位置決め

精度
（mm）
（度）

PTP 動作時
最大

動作速度

標準
サイクルタイム

（sec）
（注 1）

可搬質量
（kg）（注 2）

第 3 軸（注 3）
押し込み推力（N）

第 4 軸
許容負荷

定格 最大 上限 下限
許容慣性

モーメント
（㎏・㎡）

許容
トルク

（N・ｍ )

IX-NNN10040- ① -T2

1 軸 第1アーム 500 1000 ±140度
±0.040 7356mm/s

（合成速度）

0.59 20 50 ー ー 0.5 20.0
2 軸 第2アーム 500 600 ±150度

3 軸 上下軸 ー 600 400mm ±0.020 1000mm/s

4 軸 回転軸 ー 400 ±360度 ±0.010 1197.3 度 /s

CAD 図面がホームページより
ダウンロード出来ます。

2 次元
CAD
2 次元
CAD
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IX-NNN12040  

超大型スカラロボット　高可搬タイプ　
アーム長1200mm　上下軸400mm

※型式項目の内容は2ページをご参照下さい。

（注1）隙間を設けないとR軸（回転軸）が動作できなくなりますのでご注意下さい。
（注2）お客様がコントローラのI/O出力より信号をとりユーザ配線内にある
　　  LED電源にDC24Vを加えることによりALM表示灯が動作します。
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型式 / スペック

共通仕様

適応コントローラ仕様

寸法図

※スカラロボットは100％の速度・加速度で連続運転は出来ません。
　動作可能条件は裏表紙の「動作制限・動作設定の目安」をご覧下さい。

NNN12040 :  高可搬タイプ
アーム長 1200mm
上下軸 400mm

5L	  : 5m（標準）
10L	 : 10m

T2 : XSEL-SX4

■型式項目　 IX 　 NNN12040 　 　 T2 　 　　　

シリーズ タイプ ケーブル長 適応コントローラ

※上記型式の ① はケーブル長が入ります。

お問合せは
　　 0800-888-0088フリー
コール IX  スカラロボット

エンコーダ種類 アブソリュート （アブソリュートデータ保持用バッテリ：型式AB-3）

ユーザー配線 25芯AWG26シールド付きコネクタD-sub25ピン （ソケット）

ユーザー配管 外径φ6内径φ4エアチューブ4本 （常用使用圧力0.8MPa）

アラーム表示灯 赤色LED小型表示灯1個 （DC24V供給必要）

ブレーキ開放スイッチ 上下軸落下防止用ブレーキ解除スイッチ （DC24V供給必要）

周囲温度・湿度 温度0〜40℃　湿度20〜85％RH以下（結露無きこと）

本体質量 97kg

適応コントローラ T2：XSEL-SX4（専用コントローラ）

ケーブル長 5L：5m（標準）　10L：10m

適応
コントローラ 特長 最大 I/O 点数

（入力 / 出力） 電源電圧 掲載頁

XSEL-SX4 安全カテゴリ 4
対応可能 192 点 /192 点 三相

AC200V → P5
ご注意 

（注1）水平300mm、垂直25mm、往復動作2kg搬送時
（注2）定格可搬質量は最大速度、最大加速度で動作可能な最大質量で、　　　　　

最大可搬質量は速度、加速度を最大に落とした時の最大質量です｡
（注3）押し付け動作には対応していません。

型式 軸構成 アーム長
（mm）

モータ
容量

（W）
動作範囲

繰り返し
位置決め

精度
（mm）
（度）

PTP 動作時
最大

動作速度

標準
サイクルタイム

（sec）
（注 1）

可搬質量
（kg）（注 2）

第 3 軸（注 3）
押し込み推力（N）

第 4 軸
許容負荷

定格 最大 上限 下限
許容慣性

モーメント
（㎏・㎡）

許容
トルク

（N・ｍ )

IX-NNN12040- ① -T2

1 軸 第1アーム 700 1000 ±140度
±0.050 8308mm/s

（合成速度）

0.66 20 50 ー ー 0.5 20.0
2 軸 第2アーム 500 600 ±150度

3 軸 上下軸 ー 600 400mm ±0.020 1000mm/s

4 軸 回転軸 ー 400 ±360度 ±0.010 1197.3 度 /s

CAD 図面がホームページより
ダウンロード出来ます。

2 次元
CAD
2 次元
CAD
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タイプ名 ＳＸ4
名称 超大型スカラ用コントローラ

外観

種類 グローバル仕様

安全カテゴリ（※1） 4対応可能

プログラム数 128点

プログラムステップ数 9999ステップ

ポジション点数 26666ポジション

電源 三相AC200V

IX  スカラロボット

機種一覧

型　式

■超大型スカラ専用コントローラ  XSEL-SX4タイプ

XSEL  -  SX4  -    -      -     -    -   3
シリーズ タイプ スカラロボット

本体タイプ
ネットワーク専用スロット

（スロット1）（スロット2）（スロット3）
I/Oスロット

（スロット1）（スロット2）
I/O

ケーブル長
電源
電圧

（※１） 安全カテゴリに対応するには、コントローラ外部にお客様が安全回路を設置する必要があります。

（※）ネットワーク専用スロットは、スロット1～スロット3で選
択可能なボードが決まっています。決められた中から１
枚を選択して記号を記入して下さい。

（※）I/Oスロットはスロット1、スロット2両方に上記I/Oボー
ドを装着出来ますが、ＤＧ（デバイスネットゲートウェイ
ボード）だけは、スロット1のみ装着が可能です。

（※）ネットワーク専用スロットとI/Oスロットは併用可能です。

※オプションの内容は
XSEL-R/Sコントローラ
カタログをご覧下さい。

E 未使用

IA IAネット対応

E 未使用

N1 入力32/出力16（NPN）

N2 入力16/出力32（NPN）

N3 入力48/出力48（NPN）

P1 入力32/出力16（PNP）

P2 入力16/出力32（PNP）

P3 入力48/出力48（PNP）

DG デバイスネット ゲートウェイマスターボード

0 ケーブルなし

2 2m（標準）

3 3m

5 5m

3 三相200Ｖ

E 未使用

DV DeviceNet

CC CC-Link

PR PROFIBUS-DP

E 未使用

EP EtherNet/IP

EC EtherCAT

超大型スカラ用
プログラムコントローラ

XSEL-SX4 -SEL-SX4

NNN10040 アーム長1000mm/Z軸400mmタイプ

NNN12040 アーム長1200mm/Z軸400mmタイプ
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正面図 側面図

SX4

お問合せは
　　 0800-888-0088フリー
コール IX  スカラロボット

外形寸法図

コントローラタイプ SX4タイプ
制御電源入力 単相AC200/230V ±10%

モータ電源入力 三相AC200〜230V ±10%

電源容量 10838VA（I/O、ネットワークボードにより変化します）

安全回路構成 二重化可能

駆動源遮断方式 外部安全回路

非常停止入力 B接点入力（外部給電、二重化可）

イネーブル入力 B接点入力（外部給電、二重化可）

プログラム数 128プログラム

プログラムステップ数 9999ステップ（トータル）

マルチタスクプログラム数 16プログラム

ポジション数 26666ポジション

データ記録素子 フラッシュROM　＋　不揮発性RAM ：システムバッテリ（ボタン電池）不要

データ入力方法 ティーチングボックス（型式 ： SEL-TD）　または　パソコン対応ソフト（型式 ： IA-101-XA-MW）

標準入出力 入出力48点PIOボード（NPN／PNP）、入出力96点PIOボード（NPN／PNP）2枚装着可能

拡張入出力 なし（別置きの拡張IOユニットを使用して、PIOボード最大４枚拡張可能）

シリアル通信機能 ティーチングポート（D-sub25ピン）、2chRS232Cポート（D-sub9ピン）　　通信速度：最大115.2kbps

ＩＡネット 接続台数：64台、　通信速度：12Mbps固定

ＲＣゲートウエイ機能 1chRS485ポート（D-sub9ピン）（シリアル通信（RS232C）チャンネル2と排他使用）又はデバイスネットゲートウェイマスターボード

フィールドバス通信機能 DeviceNet,CC-LINK,Profibus,EtherNet/IP,EtherCAT
（EtherNet/IP,EtherCATとDeviceNet,CC-LINK,Profibusは、同時装着が可能）

時計機能 保持時間：約10日　充電時間：約100時間

表示ユニット オプションのパネルユニット（PU-1）を接続可能

回生抵抗 1kΩ/20W回生抵抗内蔵　外付回生抵抗ユニット 4個接続必要

アブソバッテリ スカラロボット本体に内蔵（型式 ： AB-3）

保護機能 モータ過電流、過負荷、モータドライバ温度チェック、オーバーロードチェック、エンコーダ断線検出、ソフトリミットオーバー、システム
異常、アブソバッテリ異常

使用周囲温度・湿度 0～40℃,85％RH以下（結露なきこと）　腐食性ガスなきこと、特に粉塵がひどくなきこと

項目 仕様

本体寸法 W34mm×H195mm×D126mm

本体質量 0.9kg

内蔵回生抵抗値 220Ω　80W

付属品 コントローラ接続ケーブル（型番CB-ST-REU010）1m

仕様一覧表

※電源容量等は、取扱い説明書をご覧頂くかお問合せ頂きます様お願い致します。
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オプション 【回生抵抗ユニット】

型　式

内　容

モータが減速する際に発生する回生電流を熱
に変換するユニットです。コントローラ内部
にも回生抵抗が設置されていますが、動作条
件が厳しい場合は容量が不足しますので、回
生ユニットが必要となります。（右表参照）

REU-1 仕　様
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オプション 【フランジ】

動作制限・動作設定の目安
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IX-1000/1200-L10（50kg可搬）

加減速度設定の目安
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モード

負荷張出し・速度設定の制限加減速度設定の目安連続運転デューティの目安

超大型スカラNNN10040／NNN12040のZ軸先端にツール等を取り付ける場合にご使用下さい。

スカラロボットは最大加減速度、最大速度での連続運転は出来ません。
最大加減速度で動作する場合は、連続運転デューティの目安グラフを参考に停止時間を設けて下さい。
連続で動作が必要な場合は、加減速設定の目安グラフを参考に加減速度を設定して下さい。

 ご注意　  加減速度100%は指定された負荷条件で最適に動作出来る最大加減速度値を100%としています。
 　　　　 ［搬送20〜50kg加減速度100%の加減速度値 ≠ 搬送0〜20kgの加減速度100%の加減速度値］
 　　　　 また、0〜20kg以下はスピード重視、20kgより大きい場合は動作挙動や連続運転重視の動作設定となっています。
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フランジ抜き用タップ

C部

　型式 ： IX-FL-5


