
 

本产品的标准配置由以下零件构成。 
若发现型号错误或缺件，烦请与经销商或本公司联系。 

1.构成品 

编号 品 名 型 号 备 注 

1 控制器本体 参照型号铭牌说明及型号说明  

附件 

2 急停用连接器 MC1.5/2-STF-3.81 
推荐电线尺寸 
0.5～1.25mm2 
(AWG20～16) 

3 

现场 
总线 
连接 
连接器 

DeviceNet 规格 MSTB2.5/5-ST-5.08ABGYAU 
（制造商： 菲尼克斯电气） 

 
CC-Link 规格 

PROFBUS 规格 请准备 Dsub 9 针（母）插头  

SIO(RS485 标准) MC1.5/4-ST-3.5（制造商 : 菲尼克斯电气） 
推荐电线尺寸 
0.3mm2 (AWG22) 

4 

现场 
总线 
终端 
电阻 

DeviceNet 规格 本控制器为终端时请准备  1/4W 

CC-Link 规格 附带 130Ω1/2W、110Ω1/2W 各 1 个  

PROFBUS 规格 本控制器为终端时请准备 
、 
 

SIO(RS485 标准) 内置终端电阻（220Ω）  

5 终端电阻基板 TN-1 ROBONET 终端电阻 

6 初次操作指南   

7 使用说明书(CD)   

8 安全指南   

2. 示教工具（另售） 
调试时等的参数设定必须有联机软件。参数设定使用内置的“ROBONET Gateway 参数设定工具”。 

编号 品 名 型 号 

1 联机软件（附带 RS232C 转换器＋外部设备通信电缆） RCM-101-MW 

2 联机软件（附带 USB 转换器＋USB 电缆＋外部设备通信电缆） RCM-101-USB 

3 触摸屏示教器 CON-PT 

4 触摸屏示教器（附带安全开关） CON-PD 

5 触摸屏示教器（附带安全开关＋TP 转换器(RCB-LB-TG)） CON-PG 

6 示教器 CON-T 

7 示教器（附带安全开关＋TP 转换器(RCB-LB-TG)） CON-TG 

8 简易示教器 RCM-E 

9 数据设定器 RCM-P 

10 触摸屏显示器 RCM-PM-01 

（注意） 联机软件以外的示教工具可进行位置表的设定等单独操作，但无法用于
ROBONET 的调试设定。 

3. 使用说明书 (CD) 中收录的本产品相关使用说明书 
编号 名 称 管理编号 

1 ROBONET 使用说明书 MJ0208 

2 SCON 控制器使用说明书 MJ0161 

3 PCON-C/CG/CF 控制器定位型使用说明书 MJ0170 

4 ERC2 控制器（SIO 专用）一体型驱动轴使用说明书 MJ0159 

5 ERC2 控制器（PIO 专用）一体型驱动轴使用说明书 MJ0158 

6 联机软件 RCM-101-MW/RCM-101-USB 使用说明书 MJ0155 

7 触摸屏示教器 CON-PT/PD/PG 使用说明书 MJ0227 

8 示教器 CON-T/TG 使用说明书 MJ0178 

9 简易示教器 RCM-E 使用说明书 MJ0174 

10 数据设定器 RCM-P 使用说明书 MJ0175 

11 触摸屏显示器 RCM-PM-01 MJ0182 

12 
串行通信【Modbus 版】使用说明书 
（在 SIO 直通模式下使用 RGW-SIO 时） 

MJ0162 

 

4. 型号铭牌说明 
 
 
 
 
 

 

 

 

5. 型号说明 
 

R G W - D V  :  G a t e w a y R 单 元 D e v i c e N e t 规 格  

R G W - C C  :  G a t e w a y R 单 元 C C - L i n k 规 格  

R G W - P R  :  G a t e w a y R 单 元 P R O F I B U S 规 格  

R G W - S I O  :  G a t e w a y R 单 元 S I O 规 格  

 

ROBONET 除了本书中介绍的 GatewayR 单元以外，由 RACON、RPCON、简易绝对编码器 R 单元、扩展单
元以及扩展单元上连接的电缸控制器组成。各单元的使用请在各自的初次操作指南以及使用说明书 (CD) 中
确认。 
GatewayR 单元是配置在 ROBONET 的最左侧，与现场网络连接的通信单元。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
1. RGW-DV 

项目 规            格 

D 

e 
v 
i 

c 
e 
N 

e 
t 
规 

格 

通信规格 DeviceNet2.0（已取得认证的接口） 

通信规格 主从式连接 位选通 

轮询 

循环 

通信速度 500k/250k/125kbps 

通信电缆长（注 1） 通信速度 网络最大长度 支线最大长度 总支线长 

500kbps 100m 6m 39m 

250kbps 250m 78m 

125kbps 500m 156m 

（注）使用 DeviceNet 专用粗电缆时 

占用节点数 1 个节点 

通信电源 电压 DC24V  消耗电流 60mA  外部供电（从 DeviceNet 通信电缆侧供电） 

通信电缆 DeviceNet 专用电缆 

注 1 进行 T 型分支通信时，请参照主单元及搭载的可编程控制器（以后为 PLC）的使用说明书。 

2. RGW-CC 
项目 规            格 

C 
C 
ｌ 

L 
i 
n 

k 
规 
格 

通信规格 CC-Link  Ver.1.10/Ver.2(注 1)（已取得认证） 

通信速度 10M/5M/2.5M/625k/156kbps 

通信方式 广播轮询方式 

同步方式 帧同步方式 

传输路径形式 总线式（EIA RS485 标准 3 线式） 

错误控制方式 CRC(X16 12 5 ※1 

占用站点数 远程设备站点［参照“现场网络的接线与设定”］ 

通信电缆长（注 2） 通信速度 10Mbps 5Mbps 2.5Mbps 625kbps 156kbps 

电缆总长 100m 160m 400m 900m 1,200m 

通信电缆 CC-Link 专用电缆 

注 1 如果上级的 CC-Link 主单元为 Ver.1 时，RGW-CC 将成为占用 4 极的远程设备站点，对控制轴数等将产生限制。详情请
参照使用说明书 (CD)。 

注 2 进行 T 型分支通信时，请参照主单元及搭载的可编程控制器（以后为 PLC）的使用说明书。 

※1 CRC：Cyclic Redundancy Check 同步式传输时常用的数据错误检出方式 

3. RGW-PR 
项目 规            格 

P 

R 

O 

F 

I 

B 

U 

S 

规 

格 

通信规格 PROFIBUS DP-V1 

接口规格 PROFIBUS DP 控规格（绝缘 RS-485 规格） 

通信速度 12M/6M/3M/1.5M/500k/187.5k/93.75k/45.45k/19.2k/9.6kbps 

通信电缆长 
通信速度 12/6/3Mbps 1.5Mbps 500kbps 187.5kbps 93.75/45.45/19.2/9.6kbps 

电缆总长 100m 200m 400m 1,000m 1,200m 

连接器规格 9 针 D-Sub 母接头 

地址范围 1～125 

 

4. RGW-SIO 
项目 规            格 

S
IO

通
信
规
格
（
上
级
侧
） 

通信规格 符合 RS485 标准 

通信方式 异步同步 半双工通信 

传送模式 Modbus RTU 

通信模式（SW 选择） Modbus 网关模式 SIO 直通模式 

控站点 ID 固定为 63(3FH) 1≦N≦16(轴  

通信速度(注 1) 9.6kbps 19.2kbps 38.4kbps 57.6kbps 115.2kbps 230.4kbps 

帧间延迟时间 t3.5(字符) 固定为 1.75ms 

收发缓存最大长度 160byte 

位长 8bit 

起始位 1bit 

停止位 1bit 

奇偶校验 无 

通信电缆 2 对双绞线屏蔽电缆（推荐： 太阳电缆科技 HK- 长度〔m〕  

电缆长度 最大 100m 

注 1 推荐使用与 ROBONET 本体的通信速度相同的 230.4kbps。此外，在 SIO 直通模式下，不可使用 9.6kbps。否则将发生通
信错误。 

5. 通用规格 

项目 规            格 

电源 ％ 

消耗电流 结合的所有单元的消耗电流总和［参照后述的各单元的消耗电流和发热量］ 

发热量 结合的所有单元的发热量总和［参照后述的各单元的消耗电流和发热量］ 

最大控制轴数 16 轴 (Modbus 网关模式下根据使用方法不同，范围为最大 5～10 轴。) 

通 
信 
规 

格 

通信规格 符合 RS485 标准 

通信方式 异步同步 半双工通信 

通信速度 230.4kbps 

错误控制方式 无校验位，CRC※1 

通信电缆长 总电缆长 30m 以下（使用扩展单元时） 

环 

境 

使用环境温度 0～  

使用环境湿度 95%RH 以下（无结露） 

使用环境 ［参照安装环境项］ 

保存环境温度 ～  

保存环境湿度 95%RH 以下（无结露） 

抗振性 
XYZ 各方向 10～57Hz 单侧振幅 0.035mm(连续) 0.075mm(断续) 
 57～150Hz 4.9m/s2(连续) 9.8m/s2(断续) 

保护等级 IP20 

冷却方式 自然风冷 

绝缘电阻 电源端子与外壳接地之间  DC500V  10MΩ 以上 

寿命 （参照标准）5～10 年 根据使用条件（尤其是温度条件）不同，存在较大差异。 

外形尺寸 〔mm〕 

重量 约 140g 

※1 CRC：Cyclic Redundancy Check 同步式传输时常用的数据错误检出方式 

【各单元的消耗电流和发热量】 

单元 消耗电流 发热量 

GateWayR 单元 最大 600mA 6W 

RACON 单元 

马达种类 
标准规格/高加减速规格 节电规格 

8.4W 

额定 最大(注 1) 额定 最大(注 1) 

10、20 1.3A 4.4A 1.3A 2.5A 

30 1.3A 4.0A 1.3A 2.2A 

20S 
RCA-RA3□/RGS3□/RGD3□、

RCA2-SA4□/TA5□ 
1.7A 5.1A 1.7A 3.4A 

2(RCL) 0.8A 4.6A ― ― 

5(RCL) 1.0A 6.4A ― ― 

10(RCL) 1.3A 6.4A ― ― 

RPCON 单元 

马达种类 额定 最大(注 2) 

9.6W 20P、28P、28SP 0.4A 2.0A 

35P、42P、56P 1.2A 2.0A 

简易绝对编码器 R 单
元 

最大 300mA 7.2W 

扩展单元 最大 100mA 2.5W 

注 1 在接通电源后首次伺服 ON 处理中进行伺服马达的励磁相检测时，电流将达到最大（通常：约 1～2 秒，最大：10 秒）。 
注 2 在接通电源后首次伺服 ON 处理中进行励磁相检测时，电流将达到最大（通常 100ms）。但是，从急停状态恢复时（接通

驱动电源时），将出现约 6A 的电流（约 1～2ms）。 

<DC24V 电源容量的计算> 
(1) 驱动轴用控制器的消耗电流 

额定电流 连接台数(≧ 额定电流 连接台数(≧1)……………………………
 ① 

(2) 其他单元的消耗电流 
单元 简易绝对编码器 R 单元台数 扩展单元台数 连接扩展单元的控制器的电

流…… ② 
连接扩展单元的控制器的电流值请在该控制器的使用说明书中确认。 
① ②为 ROBONET 整体的负载电流。 

(3) 励磁相检测时消耗电流 
最大电流 的同时伺服 ON 台数(≧ 最大电流 的同时伺服 ON 台数

(≧1)……… ③ 

通常为上述① ②的负载电流考虑 30%的余量，选定 1.3 倍左右的额定电流的电源。但是，由于瞬时会流过③的电流，因此请

选定“峰值负荷对应”规格或有充足余量的电源。RPCON 还应注意上表栏外的“注 1”所载的峰值电流。 

<电源保护用回路断路器的选定> 
(1) 电源的保护推荐在 DC24V 电源单元的初级侧（AC 电源侧）进行。 

只考虑 DC24V 电源单元的冲击电流即可选择。 
不需要考虑 RACON、RPCON 的冲击电流。 
（注） 冲击电流非保证值。且会因电源线路的阻抗而变化。 

(2) 在 AC 电源侧设置回路断路器时，请注意 DC 电源单元的冲击电流和回路断路器的额定切断电源。 
・额定切断电流＞短路电流 初级侧电源容量/电源电压 
・（参考）本公司电源单元 PS241 的冲击电流 ～60A 3ms 

   

GatewayR 单元 RGW 

初次操作指南  第 5 版 
 

衷心感谢您选购本公司产品！ 
为确保安全使用，除本初次操作指南外，请按照随附的安全指南及使用说明书 (CD) 所述正确使用。 
本初次操作指南是本产品专用的原版说明书。 

 

 

 

 

 未经允许，不得擅自使用或复制本说明书的全部或部分内容。 
 正文中的公司名称、产品名称均为各公司的商标或注册商标。 

产品确认 

基本规格 

 

 

时 

 

警告： 警告：请按照随附的使用说明书(CD) 所述内容使用

本装置。为确保随 



6. 动作模式与主要功能（RGW-SIO 除外） 
通过联机软件的 ROBONET Gateway 参数设定工具进行选择。 

定位模式 2 模式在参数设定工具的版本为 Ver.1.0.3.0 以上，GatewayR 单元的固件版本为 Ver.000B 以上的条件下有效。 

电磁阀模式 1 和 2 在参数设定工具的版本为 Ver.1.0.4.0 以上，GatewayR 单元的固件版本为 Ver.000F 以上的条件下有效。 

主要功能 
定位模式 1 

模式 
简易直接数值

模式 
直接数值指定

模式 
定位模式 2 

模式 
电磁阀模式 1 电磁阀模式 2 

指定位置编号 ○ ○ × ○ ○ ○ 

位置写入数 768 点/1 轴 768 点/1 轴 - 768 点/1 轴 7 点/1 轴 3 点/1 轴 

位置数据直接指定移动 △ (注 1) ○ ○ △ (注 1) △ (注 1) △ (注 1) 

直接指定速度及加速度 △ (注 1) △ (注 1) ○ △ (注 1) △ (注 1) △ (注 1) 

推压动作 ○ ○ ○ ○ ○ ○ 

完成位置编号监控（读取） ○ ○ × ○ ○ ○ 

当前位置监控（读取） × × ○ × × × 

速度监控（读取） × × ○ × × × 

电流值监控（读取） × × ○ × × × 

位置数据指定最大值(注 2) 

（mm 或 deg） 
位置表设定 9999.99 9999.99 位置表设定 位置表设定 位置表设定 

注 1 直接指定数值无法运转，而通过写入命令，改写位置表的数据后则可以运转。但是请注意位置表 (EEPROM) 的写入次数
限制约为 10 万次。 

注 2 直接指定位置数据或通过写入命令写入的最大值为 9999.99。请勿进行超过驱动轴行程的设定。 

7. RGW-SIO 的功能 
RGW-SIO可以使用Modbus Protocol进行控制，包括Modbus网关模式和SIO直通模式。任意一种情况下，均通过Read/Write

命令进行控制。 

Modbus 网关模式下，Read/Write 命令的详情请参照 ROBONET 使用说明书；SIO 直通模式下，请参照串行通信 
【Modbus 版】的使用说明书。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

安装环境 

可在污染度2※1或同等环境下使用。 

※1 污染度 2：通常情况下只会产生非导电性的污损，但也可能因凝露等产生暂时的导电性污损。 

(IEC60664-1) 
1. 安装环境 

请避免在下列场所安装。 
 环境温度超过 0～40℃范围的场所 
 温度变化剧烈导致凝露的场所 
 相对湿度超过 85%RH 的场所 
 存在腐蚀性气体或可燃性气体的场所 
 尘埃、盐份、铁粉过多的场所 
 对本体产生直接振动或冲击的场所 
 阳光直接照射的场所 
 接触水、油或化学品飞沫的场所 
 通风孔堵塞的场所［参照“安装及干扰对策”］ 

在以下场所使用时，请采取充分的屏蔽对策。 
 因静电等引起干扰的场所 
 产生强电场或磁场的场所 
 电源线或动力线通过附近的场所 

2. 保管及保存环境 

保存环境参照安装环境。尤其是长期存放时，应格外注意无结露发生。 
如未特别指定，出厂时包装内未放置水分吸收剂。在可能出现结露的环境中保存时，请从包装的外侧对整

体采取防凝露措施，或打开包装直接进行防凝露处理。 

 

安装及干扰对策 

1. 干扰对策用接地（壳体接地） 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

2. 接线方法相关注意事项 

① DC24V 电源接线请采用双绞线。 

② 信号线和编码器的接线应当与电源线及动力线相互分离。 

 

3. 干扰发生源及防干扰 

同一电源线路及同一装置内的电源设备 
应采取防干扰对策。 

干扰发生源的对策示例如下。 
① AC 电磁阀、磁开关、继电器 

［处理］ 与线圈并联安装静噪器。 
 

② DC 电磁阀、磁开关、继电器 
［处理］ 与线圈并联安装二极管， 

或使用二极管内置型。 

 
 
 

4. 散热及安装 
设计和制作控制器时，应考虑控制箱的大小、控制器的配置以及冷却等因素，确保控制器的环境温度在 40℃

以下。 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

系统配置（例） 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

电源及急停回路（例） 

请将系统侧的急停信号连接到GatewayR单元的EMG连接器上进行急停操作。CR为整个系统的急停继电器。 

[使用扩展单元时，参照扩展单元 REXT 的初次操作指南或使用说明书 (CD)] 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

CR 的接点容量： DC24V  160mA 以上 

CR 的负载电流： 160mA≧10mA（各单元的急停回路消耗电流） 单元、RACON 单元的总合计台数 

[使用扩展单元时，参照扩展单元 REXT 的初次操作指南或使用说明书 (CD)] 

 
进行电源接线时，请先打开正面盖板。 

外形尺寸图 

 警告 ： 通过示教器可以对 RPCON/RACON 单元上连接的所有驱动轴进行

急停，但无法进行系统侧的急停，敬请注意。 



通过使用合适的压接端子，最大可连接 2mm2(AWG14)，电流值不足时，请将电源线引入相对侧（末端）的单

元的端子台。 
此外，单侧达到 1.25mm2(AWG16)以上的情况下，推荐用相同粗细的电线从两端进行电源供应，以尽可能均

匀向各单元供电。 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

急停回路的接线请连接在单元下面的连接器上。 

接线请使用 AWG20～16(0.5～1.25mm2)的电气设备用塑料电线或同等产品。 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

现场网络的接线与设定 

1. DeviceNet(RGW-DV) 

 〔1〕 接线 

详情请参照主单元及搭载的 PLC 的使用说明书。 
 

连接用控制器为标准附件。 

连接器：SMSTB2.5/5-ST-5.08AU（制造商：菲尼克斯电气） 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

请使用专用电缆，并根据信号类别的颜色 

进行接线。 

颜色 信号类别 

红 电源电缆＋侧 (V+) 

白 通信数据 High 侧 (CAN H) 

 屏蔽 

蓝 通信数据 Low 侧 (CAN L) 

黑 电源电缆－侧 (V-) 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

 〔2〕 用户设定开关的设定 

请先切断电源后再进行本操作。请打开正面盖板进行用户设定开关的操作及确认。 
 
 

用户设定开关 

SW 
No. 

OFF ON 

SW4 

始终 OFF（禁止设定 ON） SW3 

SW2 

SW1 
示教器 
授权开关信号无效 

示教器 
授权开关信号有效 

用户设定开关右侧为 ON，左侧为 OFF。 

 
 
 
 
 
 
 

 

 〔3〕 Gateway 参数的设定 

节点地址(MAC ID)、轴数设定、轴编号、运转模式等的设定请使用联机软件内置的“ROBONET 
Gateway 参数设定工具”进行。详细使用方法请确认 ROBONET 使用说明书(CD)。 
通常将主单元的节点地址设定为 63。控单元的地址在 00～62 的范围内依次设定。占用的 PLC 侧的
数据地址和参数设定等，请在ROBONET使用说明书和主单元以及搭载的PLC的使用说明书中确认。 

 

2. CC-Link(RGW-CC) 

 〔1〕 接线 

详情请参照主单元及搭载的 PLC 的使用说明书。 
 

连接用控制器为标准附件。 

连接器：SMSTB2.5/5-ST-5.08AU（制造商：菲尼克斯电气） 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

请使用专用电缆，并根据信号类别的颜色 

进行接线。 

颜色 信号类别 

蓝 通信线路 A (DA) 

白 通信线路 B (DB) 

黄 通信接地线路 (DG) 

- 屏蔽 (SLD) 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

 〔2〕 用户设定开关的设定 

请先切断电源后再进行本操作。请打开正面盖板进行用户设定开关的操作及确认。 
 
 

用户设定开关 

SW 
No. 

OFF ON 

SW4 

始终 OFF（禁止设定 ON） SW3 

SW2 

SW1 
示教器 
授权开关信号无效 

示教器 
授权开关信号有效 

用户设定开关右侧为 ON，左侧为 OFF。 

 
 
 
 
 
 
 

 

 〔3〕 Gateway 参数的设定 

站点编号、轴数设定、轴编号、运转模式等的设定请使用联机软件内置的“ROBONET Gateway 参数
设定工具”进行。详细使用方法请确认 ROBONET 使用说明书(CD)。 
通常节点地址将主单元的站点编号设定为 00。控站点的地址在 01～64 的范围内，考虑占用的站点数
进行设定。占用的 PLC 侧的数据地址和参数设定等，请在 ROBONET 使用说明书和主单元以及搭载
的 PLC 的使用说明书中确认。 

 

3. PROFIBUS(RGW-PR) 

 〔1〕 接线 

详情请参照主单元及搭载的 PLC 的使用说明书。 
 

请使用 PROFIBUS-DP 用 A 型电缆 (EN5017)。 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

连接器请使用 PROFIBUS-DP standard 
（EN5017 推荐品）的 D-Sub 9 针（母）连接器。 

针脚编
号 

信号名
称 

说明 

1 NC 未连接 

2 NC 未连接 

3 B-Line 通信线路 B（正极侧） 

4 NC 未连接 

5 GND 信号接地 

6  输出 

7 NC 未连接 

8 A-Line 通信线路 A（负极侧） 

9 NC 未连接 

外壳 屏蔽 电缆屏蔽 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 〔2〕 用户设定开关的设定 

请先切断电源后再进行本操作。请打开正面盖板进行用户设定开关的操作及确认。 
 
 

用户设定开关 

SW 
No. 

OFF ON 

SW4 
始终 OFF（禁止设定 ON） 

SW3 

SW2 大端选择 小端选择 

SW1 
示教器 
授权开关信号无效 

示教器 
授权开关信号有效 

用户设定开关右侧为 ON，左侧为 OFF。 

 
 
 
 
 
 
 

 

 〔3〕 Gateway 参数的设定 

节点地址、轴数设定、轴编号、运转模式等的设定请使用联机软件内置的“ROBONET Gateway 参数
设定工具”进行。详细使用方法请确认 ROBONET 使用说明书(CD)。 

通常节点地址将主单元的站点编号设定为 02。节点地址 00 用于监控或诊断功能；01 用于监控设备。
控站点距离主站点距离越远，按照 03、04、05…的顺序，在 125 以内的范围内设定。占用的 PLC 侧
的数据地址和参数设定等，请在 ROBONET 使用说明书和主单元以及搭载的 PLC 的使用说明书中确
认。 

 

 
 
 
 
 



 
 

4. SIO(RGW-SIO) 

 〔1〕 接线 

详情请参照主单元及搭载的 PLC 的使用说明书。 
 

连接用控制器为标准附件。 

连接器：MC1.5/4-ST-3.5（制造商：菲尼克斯电气） 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

请使用 2 对双绞线电缆 (AWG22)。 

推荐电缆：HK- 〔m〕 （太阳电缆

科技） 

信号名称 信号类别 

SA 通信线路 A（－侧） 

SB 通信线路 B（＋侧） 

SG 信号接地 

FG 壳体接地（连接机体。) 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 〔2〕 用户设定开关的设定 

请先切断电源后再进行本操作。请打开正面盖板进行用户设定开关的操作及确认。 
 
 

用户设定开关 

SW 
No. 

OFF ON 

SW4 
始终 OFF（禁止设定 ON） 

SW3 

SW2 Modbus 网关模式 SIO 直通模式 

SW1 
示教器 
授权开关信号无效 

示教器 
授权开关信号有效 

用户设定开关右侧为 ON，左侧为 OFF。 

 
 
 
 
 
 
 

 

 〔3〕 Gateway 参数的设定 

通过上级控制器 (PLC) 的 SIO 通信功能进行运转。因此，和通常的现场网络类似，不存在主站点及
控站点的节点地址及站点编号的概念。上级控制器介由 GatewayR 单元，直接控制具有轴编号的各控
制器。 

轴数设定、轴编号、运转模式等的设定请使用联机软件内置的“ROBONET Gateway 参数设定工具”
进行。详细使用方法请确认 ROBONET 使用说明书(CD)。 

占用的 PLC 侧的数据地址和参数设定等，请在 ROBONET 使用说明书和上级控制器 (PLC) 的使用
说明书中确认。 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 

启动步骤 

初次使用本产品时，请参照下述步骤仔细确认无遗漏及接线错误后再进行作业。本项中计算机的标注表示联机
软件。 
本项中，将仅针对 RGW 单元，介绍其调试步骤。关于网络上连接的其他设备和控制器及驱动轴的设置与接线，
请按照各自的使用说明书 (CD) 进行。 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 

故障诊断 

GatewayR 单元(RGW)中设置有现场网络及 SIO 通信的监控 LED。 

可进行通信建立或通常异常的确认。 

 

 

LED 
显示颜
色 

内   容 

RUN/ALM 
绿 正常运转状态。 

橙 发生错误状态。 

EMG 红 急停状态。 

ERROR 
T 橙 

・ PLC 侧设定的轴配置和实际的轴配置（轴编号）不一致。 

・ 存在不是就绪状态的 RPCON/RACON 或者连接扩展单元
的 RC 控制器。 

・ 内部总线通信发生异常。 

C 橙 现场网络的通信异常。 

STATUS 
1 绿/橙 显示现场网络的通信状态。 

［详情参照以下内容］ 0 绿/橙 

MODE(AUTO) 绿 通过模式开关选择 AUTO 的状态。 

 

 

 

 

【现场网络通信状态显示】 

1. DeviceNet(RCM-GW-DV) 

LED 显示颜色 显示 内   容 

STATUS -1 
(NS) 

绿 
点亮 连接建立，正常通信状态。 

闪烁 已进入联机状态，但未建立连接。通信停止状态(网络正常)。请确认扫描列表。 

橙 
点亮 

通信异常。节点地址的重复无法通过
Busoff(根据数据异常多发停止通信)
检测进行通信。 

请确认节点地址的设定、通信速度的设定、通信
线路的接线连接、终端电阻的连接、通信电源、
干扰对策等。 

闪烁 通信异常（检测出通信超时） 

绿/橙 交互 正在自我诊断。 

－ 熄灭 未进入联机状态。未提供 DeviceNet 电源。 

STATUS -0 

(MS) 

绿 

点亮 正常工作状态。 

闪烁 
与主站点的连接未建立。 
请确认是否已写入到主站点的扫描列表中。 

橙 
点亮 

硬件异常。 
需更换电路板。请咨询本公司。 

闪烁 配置异常、通信速度设定不一致等轻微异常。重新设定即可恢复。 

绿/橙 交互 正在自我诊断。 

－ 熄灭 未提供电源。 

 

2. CC-Link(RCM-GW-CC) 

LED 显示颜色 显示 内   容 

STATUS -1 

(ERR) 
橙 

点亮 
从发送至本站点的数据中检测出 CRC※1错误。请确认干扰对策等。 

波特率、站点编号设定不正确。 

闪烁 通信中波特率及站点编号设定被改变。 

熄灭 正常工作状态。 

STATUS -0 
(RUN) 

绿 

点亮 正常工作状态。(开始通信时点亮) 

熄灭 
不参加网络或超时状态。通信中断一定时间以上将熄灭。 

请确认断线以及连接器的连接状态。 

※1 CRC：Cyclic Redundancy Check 同步式传输时常用的数据错误检出方式 

 

3. SIO(RCM-GW-PR) 

LED 显示颜色 显示 内   容 

STATUS -1 

绿 
(LINE-ON) 

点亮 连接建立，正常通信状态。 

闪烁 联机，正在执行初始化。 

红 

(ERR) 

点亮 参数错误，参数不合适。 

闪烁 
配置错误。 

(例)配置器中设定和实际的连接不一致。 

(LINE-OFF) 熄灭 联机状态或电源 OFF 状态。 

STATUS -0 

绿 
(LINE-ON) 

点亮 联机，初始化完成。 

闪烁 联机，正在进行初始化完成错误检查。 

红 

(ERR) 
点亮 通信电路板的初始化异常，断开电源后重新接通仍无法恢复时，请联系本公司。 

(LINE-OFF) 熄灭 联机状态或电源 OFF 状态。 

 

4. PROFIBUS(RCM-GW-SIO) 

LED 显示颜色 显示 显示内容（显示的含义） 

STATUS -1 
(TxD) 

绿 
闪烁 正在发送数据（RGW→RPCON/RACON 及扩展单元上连接的 RC 控制器）。 

熄灭 数据发送停止状态（RGW→RPCON/RACON 及扩展单元上连接的 RC 控制器）。 

STATUS -1 

(RxD) 
绿 

闪烁 正在接收数据（RGW→RPCON/RACON 及扩展单元上连接的 RC 控制器）。 

熄灭 数据接收停止状态（RGW→RPCON/RACON 及扩展单元上连接的 RC 控制器）。 

 
 
 
 
 
 
 

 注意 ：  RGW-SIO 不可与其他控设备同时使用。请按照与主站点 1:1 的连

接进行使用。 
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